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Seat No.: _____                                                      Enrolment No.:______ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering Sem. - IV - Examination – June- 2011 

Subject code: 342001 

Subject Name: CONTROL DEVICES 
Date:02/06/2011                     Time: 02:30 pm – 05:00 pm 

                    Total Marks: 70 

Instructions: 
1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is Authentic 
 

Q.1 (a) Explain the concept of sinking and sourcing. 07 

 (b) Explain basic elements of close loop system. 07 

Q.2    

 (a) Write short note on “Weighting Register Digital to Analog (DAC)” 

converter. 

07 

 (b) Explain concept of sampling rate and ailising with example. 07 

  OR  

 (b) List the different types of Analog to Digital converter (ADC) and 

explain counting type ADC. 

07 

Q.3    

 (a) Define: (1) Span and range (2) Repeatability (3) Resolution 07 

 (b) Write short note on LVDT. 07 

  OR  

Q.3 (a) List out various application of sensor in automatic system. 07 

 (b) List various type of optical encoder. Explain any one in detail. 07 

    

Q.4    

 (a) Describe working of three phase AC motor. 07 

 (b) Explain “H-bridge” circuit for DC motor direction control. 07 

  OR  

Q. 4 (a) Explain various stepper motor specifications. 07 

 (b) List the different type of Hydraulic actuator and explain cylinder 

types. 

07 

    

Q.5    

 (a) Explain any Mechatronics system with neat sketch. 07 

 (b) List various fault finding techniques for mechatronics system. 

Explain any one in detail. 

07 

  OR  

Q.5 (a) Explain design steps for designing of mechatronics system. 07 

 (b) Explain automatic room temperature sensing and controlling system 

with block diagram. 

07 

 

 

ṔṔṔṔ----૧૧૧૧     અ . ἶસἷકગ અને સૉસὊગ ની િવભાવના સમἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . ᷺લોઝ લુપ િસḚḄમ ના મૂળભૂત મૂળતḉવો સમἒવો ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     
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ṔṔṔṔ----૨૨૨૨     અ . ટંૂક નἼધ લખો: “ વેἷટગ રિજḚટર ἵડἓટલ નુ એનાલોગ કḍવટ᷷ર” . ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . સેḒપલἸગ અને એલાઇἔગ ઉદાહરણ સાથે સમἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

     અથવાઅથવાઅથવાઅથવા     
    બ . િવિવધ Ṕકાર  ના એનાલોગ ટુ ἵડἓટલ કḍવટ᷷ર ની યાદી બનાવી અને કાઉἶḍટગ ટાઇપ 

એનાલોગ ટુ ἵડἓટલ કḍવટ᷷ર સમἒવો. 
૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

ṔṔṔṔ----૩૩૩૩           
    અ . ḗયા᷻યાયીત કરો: (૧ ) Ḛપાન અને રἹજ (૨ ) ἵરપીટેબીલીટી (૩ ) રેઝલૂશન ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . ટંૂક નἼધ લખો:એલ .વી.ડી.ટી. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

     અથવાઅથવાઅથવાઅથવા     
ṔṔṔṔ----૩૩૩૩           

    અ . ઑટોમેἵટક િસḚḄમ  માં વપરાતા િવિવધ Ṕકાર ના સેḍસર ના ઉપયોગ ની યાદી બનાવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . િવિવધ Ṕકાર ના  ઑિḎટકલ ઇḍકોડર  ની યાદી બનાવી. કોઇ એક  ને િવગતે સમἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

          
ṔṔṔṔ----૪૪૪૪           

    અ . Ṑી-ᷨેઝ એ .સી. મોટર ની કાય᷷ Ṕણાલી  વણ᷷વો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . DC મોટર  ની ἵદશા બદલવા માટે  “ એ ચ - Ṗીજ “ સὀકટ નો ઉપયોગ Ṕકાર ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

        અથવાઅથવાઅથવાઅથવા        
ṔṔṔṔ----૪૪૪૪           

    અ . Ḛટેપર  મોટર ના િવિવધ Ḛપેિસἵફકેશન સમἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . િવિવધ Ṕકાર ના હાઇṌોિલક ઍ᷺ચુએટર ની યાદી બનાવી અને િસἶલડર Ṕકાર સમἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

          
ṔṔṔṔ----૫૫૫૫           

    અ . કોઇ પણ એક  મેકાṊોિન᷺સ િસḚḄમ આકૃિત સાથે  સ મἒવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . મેકાṊોિન᷺સ િસḚḄમ માં ફૉḕટ  શોધવા ની િવિવધ  ટે᷺નીક  ની યાદી બનાવો. . કોઇ 
એકને િવગતે સમἒવો. 

૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

     અથવાઅથવાઅથવાઅથવા        
ṔṔṔṔ----૫૫૫૫           

    અ . મેકાṊોિન᷺સ િસḚḄમ ἵડઝાઈન કરવા માટે નાં પગલા જણાવો. ૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

    બ . Ἑમ માં ઑટોમેἵટક તાપમાન સેḍસીગ અને િનયંṏણ કરવા ની િસḚḄમ નો Ḑલોક ડાયાṂામ 
દોરી અને સમἒવો. 

૦ ૭૦ ૭૦ ૭૦ ૭     

 

************ 


