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Seat No.: _____                                                      Enrolment No.______ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL  UNIVERSITY 
Diploma - Semester-VI- Regular Examination May 2011 

Subject Code  : 360904 

Subject Name : Microprocessor and Control  System Component 
Date:  21/05/2011                                    Time : 02.30 p.m. – 05.00 p.m. 

                                                                             Total Marks: 70 

Instructions: 
1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is Authentic 
 

Q.1 (a) Define servo mechanism. Explain Automatic tracking of Satellite. 05 

 (b) Explain construction and working of Synchro Control Transformer 

and state its requirement. 

05 

 (c) Draw block diagram and explain Data Acquisition System. 04 

    

Q.2 (a) Explain Term : (1) Arithmetic & Logic unit (2) Address bus 

                         (3) Accumulator (4) Program Counter  

                         (5) Status Register  (6) Static RAM (7) EPROM. 

07 

 (b) Draw the function block diagram of 8085 microprocessor and 

explain the working of each block in brief. 

07 

  OR  

 (b) Draw and Explain pin functions of 8085 microprocessor. 07 

    

Q.3 (a) Draw and Explain the block diagram of Temperature control of 

Furnace using microprocessor. 

05 

 (b) Explain inherent problems of Lumped digital control. 05 

 (c) Draw the block diagram of a closed loop control system and explain 

it.           

04 

  OR  

Q.3 (a) Draw and Explain the block diagram of SCR firing angle control 

using microprocessor. 

05 

 (b) State advantages of Distributed digital control. 05 

 (c) Explain the speed regulator for a D.C. motor. 04 

    

 

 

Q.4 

(a) Draw the schematic diagram of a Servo Voltage Stabilizer and 

Explain it. 

 

 

05 
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 (b) State the features and applications of stepper motor. 05 

 (c) Draw the block diagram of PID control and explain it with 

characteristics. 

04 

  OR  

Q. 4 (a) Enlist different types of valves. Explain Motorized valve. 05 

 (b) Discuss Importance and Types of control system components in 

brief. 

05 

 (c) Draw the block diagram of Proportional Integral Control and explain 

it with characteristics. 

04 

    

Q.5 (a) Draw construction and explain working of A. C. servomotor. Also 

states its merits and demerits 

07 

 (b) Explain different types of data transfer techniques. 07 

  OR  

Q.5 (a) Draw construction and explain working of D. C. servomotor. Also 

states its merits and demerits 

07 

 (b) Discuss the 8255A as a Programmable Peripheral Interface device. 

State its control word format. 

07 

 

************ 

 

 

��-� (�) સવ�િમકનીઝમની �યા�યા આપો� . સેટલાઇટના ંઓટોમેટ�ક �ક�ગ િવશે � �

સમ�વો. 

�	 

 (
) સી !ો ક �ોલ �ા સફોમ#રની રચના અને કાય# સમ�વો અને તેની 

જ)ર�યાતો જણાવોુ . 

�	 

 (к) ડટા એકવીઝીશન િસ.ટમની ખડં � આ0િત દોરો અને તેને સમ�વોૃ . � 

    

��-� (�) નીચેની ટમ# સમ�વો :  

(1) એર�થમેટ�ક અને લો7ક 8િનટ ુ (2) એ:સ બસ�  

(3) એ0ુ=લેટર ુ  (4) ?ો@ામ કાઉ ટર  

(5) .ટટસ ર7.ટર�  (6) .ટટ�ક રમ � � (7) એ?ોમ  

�� 

 (
) 8085 માઇ!ો?ોસેસરની ફકશનં  ખડં આ0િત દોરો અને દરક ખડંG ંૃ � ુ

કાય# Hંકમા ંસમ�વોૂ . 

�� 

  ����  

 (
) 8085 માઇ!ો?ોસેસરની પીન સાથેની આ0િત દોર� ?JયેકG ંકાય# ૃ ુ

સમ�વો. 

�� 
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��-� (�) માઇ!ો?ોસેસનો ઉપયોગ કર�ને ભLીના તાપમાનG ંિનયMંણ ુ સમ�વો 

અને તેની ખડં આ0િત દોરોૃ .  

�	 

 (
) લNપડ ડ�7ટલ ક �ોલની .વાભાિવક =Oકલીઓ સમ�વોુ � . �	 

 (к) કલોઝડ Pપુ કં�ોલ સી.ટમની ખડં આ0િત દોરો અને તેને સમ�વોૃ  � 

  ����  

��-� (�) માઇ!ો?ોસેસનો ઉપયોગ કર�ને એસ.સી.આર.નો ફાયર�ગ Qગલ 

ક �ોલ સમ�વો અને તેની ખડં આ0િત દોરોૃ . 

�	 

 (
) ડ�.��R8ટડ ડ�7ટલ ક �ોલુ � ના ફાયદાઓ જણાવો. �	 

 (к) ડ�.સી. મોટર માટ .પીડ રS8લેટર � � ુ સમ�વો. � 

    

��- (�) સવ� વોTટજ .ટબીલાઇઝર સમ�વો અને તેની રખા0િત દોરો� � � ૃ . �	 

 (
) .ટપર મોટરની લાUVણકતાઓ અને ઉપયોગો જણાવો� . �	 

 (к) પી.આઇ.ડ�. ક �ોલની ખડં આ0િત દોરો અને તેને લાUVણકતાઓ ૃ

સાથે સમ�વો. 

� 

  ����  

��- (�) Wદા Wદા ?કારના વાTવની યાદ� બનાવોુ ુ . મોટરાઇઝડ વાTવ 

સમ�વો. 

�	 

 (
) ક �ોલ સી.ટમ કોNપોન ટની અગJયતા અને તેના ?કારો Hંકમા ંચચ�ૂ . �	 

 (к) ??ોશ#નલ ઇ ટ�@લ ક �ોલની ખડં આ0િત દોરો અને તેને ૃ

લાUVણકતાઓ સાથે સમ�વો. 

 

� 

    

��-	 (�) એ.સી. સવ�મોટરની રચના અને કાય# સમ�વો. તેના ફાયદાઓ અને 

ગેરફાયદાઓ જણાવો. 

�� 

 (
) Wદ� Wદ� ડટા �ા સફર પYધિતઓ સમ�વોુ ુ � .  �� 

  ����  

��-	 (�) ડ�.સી. સવ�મોટરની રચના અને કાય# સમ�વો. તેના ફાયદાઓ અને 

ગેરફાયદાઓ જણાવો. 

�� 

 (
) ?ો@ામેબલ પેર�ફરલ ઇ ટરફઝ તર�ક � � 8255A ચચ�. તેના ક �ોલ 

વડ#ની ફોમ[ટ જણાવો. 

�� 

 

************ 

 


