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Seat No.: _____                                                      Enrolment No.______ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma  Semester-VI Examination May 2011 

Subject code: 361909 

Subject Name: Advance Manufacturing System 
   Date:23/05/2011                                       Time : 02.30 p.m. – 05.00 p.m.   

                                                                                                  Total Marks: 70 

Instructions: 
1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is Authentic 
 

Q.1 (a) Define Group Technology. Explain benefits of Group Technology in detail.  07 

 (b) What is Flexible Manufacturing System (FMS)? List and Explain major 

elements of Flexible Manufacturing System. 

07 

Q.2    

 (a) What is Cellular manufacturing? Explain Cell formation with suitable example.  07 

 (b) Explain different types of Group Technology layout with neat sketches. 07 

  OR  

 (b) Describe Computer Aided Process Planning (CAPP) in detail. 07 

Q.3    

 (a) Define Just in Time (JIT). Explain Industrial implementation of JIT. 

 

07 

 (b) Explain Different material handling equipments of FMS in detail. 07 

  OR  

Q.3 (a) What is Flexibility? Explain different types of Flexibility in detail. 07 

 (b) List benefit of using Robots in Industry. Give classification of Robots.  07 

    

Q.4    

 (a) Draw CIM Wheel and explain various components of CIM in detail. 07 

 (b) Explain concept, meaning and Objectives of Concurrent Engineering. 07 

  OR  

Q. 4 (a) Explain various activities involved in integration of CAD and CAM. 07 

 (b) Explain in Brief Following terms of Robot. 

1. Pitch   2. Yaw   3. Roll   4.Work envelope 5. Pay Load.  
07 

    

Q.5 (a) Explain “Composite Component” and “Key Machine Concept” in detail 07 

 (b) Write Short Note 

(1) ASRS “Automated Storage and Retrieval System”. 

(2) CMM “Co-ordinate Measuring Machine”. 

07 

    

  OR  

Q.5 (a) Write Short Note. 

 (1) Coding System In Group Technology. 

       (2) Various Protocols in CIM. 

07 

 (b) Write Short Note. 

(1) Cell design. 

(2) KANBAN System. 

07 
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5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!    V  �પુ ટકનોલો
 ની �યા�યા આપો� . �પુ ટકનોલો
 ના ફાયદા સિવ�તા� ર 

વણ�વો. 

07 

 A �લે�સીબલ મે"ફ�ચ$ર%ગ પ'ધિતુ � (FMS) અટલે +ં� ?ુ �લે�સીબલ મે"ફ�ચ$ર%ગ ુ �

પ'ધિત(FMS) ના .�ય ત/વો ુ (Elements) વણ�વો. 

07 

    

5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ    V સે12લર ુ મે"ફ�ચ$ર%ગ અટલે +ંુ � ુ� ? સેલ ફોમ3શન ની 5$6યા યો7ય ઉદાહરણ સાથે 

વણ�વો. 

07 

 A �પુ ટ�કનોલો
 માટના ;દા;દા � ુ ુ લેઆઉટ �વ<છ આ>િત  સાથેસમ?વોૃ . 07 

  VYJFVYJFVYJFVYJF  

 A કોAB2ટર એડડ 5ોસેસ BલાનEગ સિવ�તારુ � (CAPP)  સમ?વો. 07 

       

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#    V  જ�ટ ઇન ટાઈમ (JIT) ની �યા�યા આપો. જ�ટ ઇન ટાઈમ " ંઔધોJગક ુ

અમલીકરણ સમ?વો. 
 

07 

 A �લે�સીબલ મે"ફ�ચ$ર%ગુ �  પ'ધિત માટ ;દા;દા મટKરKયલ હLડલEગ સાધનો � �ુ ુ

સિવ�તાર સમ?વો. 

07 

  VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#    V �લે�સીબીલીટK અટલે +ં� ?ુ ;દા;દા 5કારની �લે�સીબીલીટK ુ ુ સિવ�તાર સમ?વો. 07 

 A ઉધોગો મા ંરોબોટની ઉપયોગીતા લખો. રોબોટ" ંવગNકરણ આપોુ . 07 

    

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$    V CIM વO�ળુ (Wheel) દોરો અને CIM ના િવિવધ વીભાગો સિવ�તાર સમ?વો. 07 

 A કોLકરંLટ એL
નીયરKગ નો �યાલ, અથ� અને હOઓ સમ?વો� ુ . 07 

     VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$    V CAD અને CAM ના સકંલન માટની ;દK;દK 5TિUઓ વણ�વો� ૃુ ુ . 07 

 A રોબોટ માટ ની નીચેની ટમ� Vંકમા ંસમ?વો� ૂ . 07 

  1. િપચ (Pitch)   2. યો (Yaw)   3.રોલ  (Roll)    4. વક� એLવલોપ (Work 

envelope)  5. પે લોડ (Pay Load). 

 

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5    V “કAપોઝીટ કAપોનેLટ” અને “કK મશીન કLસેBટ” સિવ�તાર સમ?વો. 07 

 A Vંકનોધ લખોૂ . 

(1) ઓટોમેટડ �ટોરજ અને રK[રવીએલ  સી�ટમ� � .(ASRS)   

(2) કોઓડ\નેટ મેઝ$ર%ગ મશીન. (CMM) 

07 

       

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5 V Vંકનોધ લખોૂ . 

(1) �પ ટકનોલો
 માટ ની ુ � � કોડEગ િસ�ટKમ. 

      (2) CIM માટના ;દા;દા 5ોટોકોલ� ુ ુ . 

07 

 A Vંકનોધ લખોૂ . 

(1) સેલ ડKઝાઈન. (2) KANBAN િસ�ટKમ.  

07 

************ 


