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Seat No.: _____                                                      Enrolment No.______ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL  UNIVERSITY 
Diploma  Semester -VI  Regular Examination May - 2011 

 

Subject code: 361921 

Subject Name: Mechatronics 
 

Date: 24 /05 /2011                             Time:  02.30 pm – 05.00 pm 

                       Total Marks: 70 

Instructions: 
1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is Authentic 
 

Q.1 (a) 1). List the distributive, commutative, and associative rules. 

2). Prove  A * (A + B) = A 
03 

04 

 (b) 1). Explain the function of basic element of close loop system 

2). Draw the symbol of PNP and NPN transistor 

 

05 

02 

Q.2 (a) List the different types of ADC and explain “Counting ADC” 07 

 (b) Classify Proximity sensor and explain in short working of sub-type 

 Of “Photo-electric proximity sensor”. 
07 

  OR  

 (b) Define following term 

1. Sensitivity 2. Resolution 3. Response time 4. Span 

5. Accuracy 6.Threshold 7.Range 

07 

    

Q.3 (a) Classify cylinder and draw a hydraulic circuit to operate double acting 

cylinder with 4/2(solenoid operated) direction control valve.  
07 

 (b) Write the advantage and disadvantage of belt and chain drives. 07 

  OR  

Q.3 (a) Draw the symbol of hydraulic pressure control valve and explain its 

working. 

07 

 (b) List the different types of gear train and explain any two. 07 

    

Q.4   (a) Explain the construction and working of solenoid with neat sketch. 07 

  (b) 1). Draw the figure of internal connection of Series, shunt, compound  

      and self-excited 

2). why rotor rotate in D.C. Motor? Explain. 

04 

 

03 

  OR  

Q. 4 (a) Write a short note on “Servo Motor”. 07 

 (b) Explain the working of “3-phase A.C. Motor”. 07 

    

Q.5 (a) What is the difference between Serial data transfer and parallel data 

transfer? Explain. 
07 

 (b) Explain mechatronics system design steps. 07 

  OR  

Q.5 (a) Draw the ladder of following logic for P.L.C. 07 

  
(b) 

1. NAND 2. XOR       3.NOR 

Draw the general block diagram of “Microcontroller” and explain it. 

 

07 

 

************ 
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�� ૧     અ 1. �ડ
��
�ટ�વુ ,કો��ટટ�વ અને અસોસીએટ�વ ના નીયમો લખોુ ! . 

2. સાબીત કરોક !  A * (A + B) = A 

03 

 04 

 

 બ 1. %લોઝ 'પ સી�)મ ના દરક ગટક , કાય- .ણવોુ ુ! . 

2. પી.એન.પી અને એન.પી.એન ના નીશાન દોરો. 

 05 

 

02 

    

�� ૨   
    

અ 

 બ 

એ.ડ�.સી ના �કાર જણાવો અને "કાઉ5ટ6ગ એ.ડ�.સી સમજવો. 

�ો%સીમીટ� સે5સર ના �કાર આપો અને "ફોટોઈલે%��ક �ો%સીમીટ� ના 

દરક �કાર ને ! :ંકૂ મા સમજવો. 

07 

  અથવા  

 બ નીચે આપેલા શ
દો ની ?યા@યા આપો. 

૧. સેનસીટ�વીટ� ૨.ર�સોA�શનુ  ૩.ર��પો5સ ટાઇમ ૪.�પાન 

૫. એFરસીુ !   ૬.HેસોAડ  ૭.ર5ઝ!  
 

07 

�� ૩      અ સીલ6ડર ના �કાર જણાવો અને "ડબલ એ%ટ6ગ સીલ6ડર ને કાય-રત કરવા 

ની રચના ૪/૨ (સોલેનોઇડ ઓપરટડ! ! ) ડાર%સન કં�ોલ વાAવ વડ ! !

સમજવો. 

07 

 બ બેAટ Nાઈવ અને ચેઇન Nાઈવ ના Oાયદા અને ગેર-Oાયદા લખો. 07 

  અથવા  

�� ૩  
    

અ "હાઇNોલી%સ �ેસર કં�ોલ ની રચના દોર� ને સમજવો. 07 

 બ "ગીયર �ઇન ના �કાર લખો અને કોઇ પણ બે �કાર સમજવો!  
 

07 

�� ૪ અ "સોલેનોઈડ ની રચના અને કાય- પRધતી �વTછ આVતી  વડ સમજવો! . 07 

 બ સીર�ઝ, સ5ટ, ક�પૌ5ડ અને સેAO-એ%સાઇટડ ડ�! .સી. મોટર ની રચના દોરો. 

"ડ�.સી મોટર " કઈ ર�તે કામ કર છે ! ? સમજવો. 

07 

     અથવા  

�� ૪ અ "સવY મોટર " પર :ંકનોધ લખોૂ . 07 

 બ "૩-Oઝ એ! .સી. મોટર" કઈ ર�તે કાય- કરછે ! ? સમજવો. 07 

�� ૫ અ સીર�યલ અને પેરAલ ડટા �થળાતંર વTચે [ ભેદ છે ! ! ુ ? સમજવો 07 

 બ "મેકા�ોિન%સ સી�)મ” ની રચના કરવા ના તબ_ાવાર `દા ચ-ચોુ . 07 

  અથવા  

�� ૫ 
    

અ નીચે આપેલા લોaક ના લેડર ડાયાbામ દોરો. 

૧. ને5ડ ૨. એ%સ-ઓર ૩.નોર 

07 

 બ માઈcોકં�ોલર નો 
લોક ડાયાbામ દોર� સમજવો. 07 

 

************ 

 


