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Seat No.: _____                                                      Enrolment No.______ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL  UNIVERSITY 
Diploma  Semester -VI  Regular Examination May - 2011 

 

Subject code: 362003 

Subject Name: Robotics 
 

Date: 19 /05 /2011                             Time:  02.30 pm – 05.00 pm 

                       Total Marks: 70 

Instructions: 
1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is Authentic 
 

Q.1 (a) Differentiate optical interrupter and reflector and also explains 

incremental encoder.  

07 

 (b) List different type of proximity sensor and explain each with neat 

sketch. 

07 

Q.2    

 (a) Explain open loop and close loop control system with example. 07 

 (b) List the different type of temperature sensor and explain R.T.D.  07 

  OR  

 (b) List different types of level of control and explain any two. 07 

Q.3    

 (a) Write a short note on programmable logic controller. 07 

 (b) List various method of robot programming and explain any one with 

example. 

07 

  OR  

Q.3 (a) What do you mean by robot as a work cell controller ? Explain. 07 

 (b) Explain Adaptive control. 07 

    

Q.4    

 (a) List the different types of “Robot End effectors” and Explain any 

two.   

07 

 (b) Explain construction and working of L.V.D.T with neat sketch. 07 

  OR  

Q. 4 (a) Write a short note on “Robot Machine Vision” 07 

 (b) How strain-gauge work? Explain any one type of strain gauge. 07 

    

Q.5    

 (a) Explain new minimum time control. 07 

 (b) Write  a short note on acoustic sensor. 07 

  OR  

Q.5 (a) List the selection criteria for “Robot”.  07 

 (b) Note down Advantage and limitation of “Robot”. 07 
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�� 1     �)    "ઓપટ�કલ ઇ
�પટર" અને "ઓપટ�કલ �ર�લે�ટર" વ�ચે નો ભેદ 

સમજવો તેમજ ઇ�
�મે
ટલ એ
કોડર સમજવો. 

૦૭ 

 બ)    “&ો�સીમીટ� સે
સર” ના &કાર લખો અને દરક &કાર +વ�છ આ.તી ની /

મદદથી સમજવો. 
 

૦૭ 

�� 2   �)    "ઓપન 1પુ" અને "�લોઝ 1પુ" ક
4ોલ સી+5મ ઉદાહરણ ની મદદ લઈને 

સમજવો. 

૦૭ 

 બ)    "ટ:પરચર સે
સર ના &કાર લખો અને / / "આર. ટ� . ડ�" &કાર ના સે
સર ને 

સમજવો. 

૦૭ 

  ��	
      

 બ)    ક
4ોલ;ગ ના =દા =દા લેવલ લખો અને એમાથી કોઇ પણ બે સમજવોુ ુ . 
 

૦૭ 

          

�� � �)    "&ો>ામેબલ લો?ક કન4ોલર" પર @ંકૂ નોધ લખો. ૦૭ 
 બ)    રોબોટ &ો>ામ;ગ ની =દ� =દ� પDધEી લખો અને કોઇ પણ એક પDધEી ુ ુ

ઉદાહરણ સાથે સમજવો. 

૦૭ 

     ��	
  

�� � �)    "રોબોટ એઝ વકF સેલ ક
4ોલર" એ5લે તમે G સમHયા ુ ? સમજવો. ૦૭ 
 બ)    "એડKટ�વ ક
4ોલ/ " સમજવો. 

 

૦૭ 

�� ૪ �)    "રોબોટ એ
ડ ઈMટર/ " ના &કાર લખો અને કોઇ પણ બે &કાર સમજવો. ૦૭ 
 બ)    "એલ.વી.ડ�.ટ�" ની રચના અને કાયૅ પDધEી +વ�છ આ.તી વડ સમજવો/ . ૦૭ 
     ��	
  

�� ૪ �)    "રોબોટ મશીન વીઝન" પર @ંક નોધ લખોૂ . ૦૭ 
 બ)    "+4ઈન ગેઝ/ " ની કાયૅ પDધEી સમજવો અને તેનો કોઇ પણ એક &કાર 

સમજવો. 

૦૭ 

       

�� ૫ �)    "
Q મીનીમમ ટાઈમ ક
4ોલ ુ " સમજવો. ૦૭ 
 બ)    "એકૌ+ટ�ક" સે
સર પર @ંક નSધ લખોૂ . ૦૭ 
     ��	
  

�� ૫ �)    રોબોટ ની પસદંગી કરવા ના મહTવ ના Uદાઓ લખોુ . ૦૭ 
 બ) રોબોટ ના Mાયદા અને ગેરMાયદા લખો. ૦૭ 
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