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Seat No.: __________                                                Enrolment No._____________ 
   

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering Semester –VI Examination Dec. - 2011 

 

Subject code: 350902                              Date: 09/12/2011 

Subject Name: Industrial Electronics   

Time:  02.30 pm – 05.00 pm                                      Total Marks: 70 
 

Instructions: 

1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks. 

4. English version is considered Authentic. 
 

Q.1 (a) Compare Three phase half wave rectifier, Three phase full wave 

bridge rectifier ( secondary in star ), Six phase half wave rectifier 

and Three phase half wave double star rectifier ( with inter phase 
transformer ) on the basis of Edc, PIV, average current per diode, 

ripple factor, efficiency, secondary utilization factor and d. c. 

saturation of the core. 

 

07 

 (b) [i]  Draw neat circuit diagram of SCR fired by UJT.  

 

[ii] In six phase half wave rectifier a transformer with Delta 

      Diametral connection is used. The secondary line voltage on six 

      phase side is 180 volts. The load resistance is 10 ohms. 

      Calculate: (i) Current through the load (ii)  Average current per 

      diode  (iii) PIV of each diode (iv) Ripple frequency 

 

03 

 

04 

Q.2    

 (a) Explain with circuit diagram: Speed control of DC motor by 

techogenerator. 

 

07 

 (b) [i] Explain with circuit diagram : Three  phase bridge invertor. 

 

[ii] Explain difference between natural commutation and forced  

    commutation in S.C.R. 

 

04 

 

03 

  OR  

 (b) [i] Using two SCRS and two Diodes make a parallel inverter circuit 

     and explain  its working. 

 

[ii] State different methods of PWM control and explain SIN PWM. 

 

04 

 

 

03 

Q.3    

 (a) [i]  What is Armature Drop Compensation ? 

 

[ii] Draw and explain Jones chopper circuit for speed control of 

     motor. 
 

03 

 

04 
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 (b) Explain working principle of high frequency heating and state its  

applications. 

 

07 

  OR  

Q.3 (a) [i]  Differentiate between constant Torque and constant horse power  

      operation.  
 
[ii] Describe use of chopper for speed control of slipping induction 

    Motor with necessary circuit diagram. 
 

03 

 

 

04 

 (b) Explain working  principle of dielectric heating and state its 

application. 

07 

    

Q.4    

 (a) [i]  State application of  Microwaves. 

 

[ii] Explain working of Constant Voltage Transformer.  
 

04 

 

03 

 (b) Draw and Explain the heat control circuit for resistance welding. 

 

07 

  OR  

Q. 4 (a) [i]  State application of  LASER. 

 

[ii] Explain arrangement of UPS in which critical load is normally  

      connected with A.C. mains. 

 

04 

 

03 

 (b) Explain with circuit diagram synchronous and non-synchronous 
control for welding transformer. 

 

07 

    

Q.5    

 (a) Draw and explain the Flame failure protection circuit. 

 

07 

 (b) Explain automatically controlled voltage stabilizer with necessary 

diagram. 

 

07 

  OR  

Q.5 (a) Draw and explain  twilight switch circuit.  
 

07 

 (b) Explain working of  SMPS. Also draw block diagram of SMPS and 

state function of each block. 

 

07 

 

************ 
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5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!    V �ી ફઝ હાફ વેવ રકટફાયર� � , �ી ફઝ �લ વેવ �ીજ રકટફાયર       � �

( સેક�ડર� �ટારમા ંજોડલ � ), સી સ ફઝ હા� ફ વેવ રકટફાયર અને �ી �

ફઝ હાફ વેવ ડબલ �ટાર રકટફાયર � � ( ઇ�ટર ફઝ %ા�સફોમ&ર સાથે � ) 

ની સરખામણી Edc, PIV, *+યેક ડાયોડ દ�ઠ એવરજ કરંટ� , ર�પલ 

ફ ટર� , એફ�શીય�સી, સેક�ડર� 1ટ�લાઇઝેશન ફ ટર અને કોરના  ુ �

ડ�.સી. સે41રશનના આધાર કરોુ � � . 
 

07 

 A [i]  SCR ના UJT 7ારા ફાયર8ગનો �વ4છ પરપથ દોરો. 
 

[ii]એક છ ફઝ હાફ વેવ રકટફાયરમા ંડ;ટા� � � - ડાયામે%લ જોડાણવા<ં 

    %ા�સફોમ&ર છે. છ ફઝ બા=એ સેક�ડર�� ુ  લાઇન વો;ટજ � 180 V છે. 

    ભાર *િતરોધ 10 ઓE છે. તો –  

    (i) ભારમાથંી વહતો કરંટ � (ii) એવરજ કરંટ *િત�  ડાયોડ  

    (iii) PIV *િત ડાયોડ (iv) ર�પલ F�કવ�સીની ગણGી કરો. 

03 

 

 

04 

5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ    

    V ટકોજનરટરથી ડ�� � .સી. મોટરનો �પીડ ક�%ોલ સરક�ટ ડાયાHામ દોર� 

સમIવો.  

07 

 A [i] �ી ફઝ J�જ ઇ�વરટર � સરક�ટ ડાયાHામ દોર� સમIવો.   
 

[ii]S.C.R.મા ંનેચરલ કોL1ટુશન અને ફો�ડ& કોL1ટશન વ4ચેનો� ુ �  

    તફાવત સમIવો. 

04 

 

 

03 

  VYJFVYJFVYJFVYJF  

 A [i] બે SCR અને બે ડાયોડનો ઉપયોગ કર� પેરલલ � ઇ�વરટર સરક�ટ 

   બનાવો અને તેN ંકાય& ુ સમIવો. 
 

[ii] PWM ક�%ોલની િવિવધ પOOતીઓ લખો અને SIN PWM 

     સમIવો.   

04 

 

 

 

03 

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#       

 V [i] આમPચર Qોપ કોLપે�સેશન R ંછેુ ? 
 

[ii] મોટરના �પીડ ક�%ોલ માટની જો�સ ચોપરની સરક�ટ દોરો અને �  

     તેને સમIવો.    

03 

 

 

04 

 A હાઇ F�કવ�સી હ�ટ8ગનો કાય& િસOધાતં સમIવો અને તેના ઉપયોગો 

લખો. 

07 

  VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#       

 V [i]  અચળ ટોક& અને અચળ હોસ& પાવર ઓપરશન વ4ચેનો ભેદ�  03 
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    તારવો. 

[ii] ચોપરનો ઉપયોગ કર� �લીપ ર8ગ ઇ�ડકશન મોટરનો �પીડ 

    ક�%ોલ જUર� ુ સરક�ટ ડાયાHામની મદદથી વણ&વો.    
 

 

 

04 

 A ડાય ઇલેક%ક હ�ટ8ગનો કાય& િસOધાતં સમIવો અને તેના ઉપયોગો 

 લખો. 

07 

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$       

 V [i] માઇVોવેવના ંઉપયોગો લખો. 
 

[ii] કો�સટ�ટ વો;ટજ %ા�સફોમ&ર� ની કાય& પOધતી સમIવો. 
 

04 

 

03 

 A રઝી�ટ�સ વે;ડ8ગની હ�ટ કં%ોલ સરક�ટ � દોરો અને સમIવો.     
 

07 

     VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$       

 V [i] લેસરના ંઉપયોગો લખો. 
 

[ii] V�ટ�કલ લોડ નોમ&લી એ.સી. મેઇ�સ સાથે જોડલ હોય તેવા�  

    *કારની UPS ન8 Wયવ�થા સમIવો. 
 

04 

 

 

03 

 A વે;ડ8ગ %ા�સફોમરઁ માટનો સી�Vોનસ અને નોન� - સી�Vોનસ ક�%ોલ  

જUર� ુ સરક�ટ ડાયાHામની મદદથી સમIવો.    

07 

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5       

 V ફલેમ ફ;યોર *ોટકશન સરક�ટ દોરો અને સમIવો� � . 
 

07 

 A ઓટોમેટ�કલી ક�%ો;ડ વો;ટજ �ટબીલાઇઝર જUર� � � ુ ડાયાHામની 

મદદથી સમIવો. 

07 

  VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5       

 V Yવાઇલાઇટ �વીચ સરક�ટ દોરો અને સમIવો. 
 

07 

 A SMPS ની કાય& પOધતી સમIવો. SMPS નો Zલોક ડાયાHામ દોરો 

અને દરક ZલોકN ંકાય& લખો� ુ . 

07 

 

************ 

 


