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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – V EXAMINATION – SUMMER 2017 

 

Subject Code: 3351701 Date: 2-05-2017      

Subject Name: Electronic And Pneumatic Instrumentation 

Time: 2.30 PM TO 5.00PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. Write down name of electronic test instruments.  

 ૧. ઇલેક્ટ્રોનનક ટેસ્ટ ઇન્સ્ટ્સ્ુમેન્સ્ટ્ટન  ન મ લખો.  

 2. Give name of bridges to find unknown inductance and unknown capacitance.  

 ૨. અજ્ઞ ત ઇન્સ્ટ્ડક્ટ્ટન્સ્ટ્સ અને અજ્ઞ ત કેપેનસટન્સ્ટ્સ શોધવ  વપર ત  બ્રિજન  ન મ 
આપો. 

 

 3. List components of self-balancing instrument.  

 ૩. સેલ્ફ બેલેનન્સ્ટ્સિંગ ઇન્સ્ટ્સ્ુમેન્સ્ટ્ટન  કમ્પોનેન્સ્ટ્ટન  ન મની ય દદ બન વો.   

 4. Draw the diagram of flapper nozzle system.  

 ૪. ફ્લેપ્પર નોઝલ રચન ની આકૃનત દોરો.  

 5. Draw output response of I, P+D controller for step, ramp input.  

 ૫. સ્ટેપ, રેમ્પ ઇનપટુ મ ટે I, P+D કાંરોલરન ુઆઉટપટુ દોરો.  

 6. Define offset error.  

 ૬. ઓફસેટ એરરની(ત્રદુટ) વ્ય ખ્ય  આપો.  

 7. Draw neat diagram of electronic motion balance transmitter.  

 ૭. ઇલેક્ટ્રોનનક મોશન બેલેન્સ્ટ્સ ર ન્સ્ટ્સનમટરની સ્વચ્છ આકૃનત દોરો.  

 8. Give classification transmitter.  

 ૮. ર ન્સ્ટ્સનમટરન ુવગીકરણ આપો.  

 9. Write the characteristics of current transformer.  

 ૯. કરાંટ ર ન્સ્ટ્સફોરમરની લ ક્ષબ્રણકત  લખો.  

 10. Draw diagram of voltage to current converter.  

 ૧૦. વોલ્ટેજ-ટુ-કરાંટ કન્સ્ટ્વરર ટરની આકૃનત દોરો.  

    
Q.2 (a) Draw and explain block diagram of ramp type DVM. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) રેમ્પ પ્રક રન  DVMનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો અને સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) What is the importance of isolation? and describe isolation technique. 03 

 (અ) આઇસોલેશનન ુમહત્વ શુાં છે? અને આઇસોલેશન ટેકનનક વણરવો. ૦૩ 

 (b) Explain construction and working of pressure regulator. 03 

 (બ) પે્રસર રેગ્યલેુટરન ુબાંધ રણ અને ક યર સમજાવો. ૦૩ 
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  OR  

 (b) Explain pneumatic on-off controller. 03 

 (બ) ન્સ્ટ્યમેુદટક ઓન-ઓફ કાંરોલર સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Explain working principle and construction of moving iron type instrument. 04 

 (ક) મનુવિંગ આયનર પ્રક રન  ઇન્સ્ટ્સ્ુમેન્સ્ટ્ટનો ક યર નસધધ ાંત અને બાંધ રણ સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain working principle and construction of rectifier type instrument. 04 

 (ક) રેક્ક્ટ્ટફ યર પ્રક રન  ઇન્સ્ટ્સ્ુમેન્સ્ટ્ટનો ક યર નસધધ ાંત અને બાંધ રણ સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Explain moment balance principle. 04 

 (ડ) મોમેન્સ્ટ્ટ બેલેન્સ્ટ્સ નસધધ ાંત સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Draw block diagram of CRO and explain in brief. 04 

 (ડ) CROનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો અને ટ ાંકમ ાં સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Explain electronic P+I controller. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) ઇલેક્ટ્રોનનક P+I  કાંરોલર સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Describe On-Off electronic controller. 03 

 (અ) ઇલેક્ટ્રોનનક On-Off  કાંરોલર સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Explain electronic force balance type transmitter. 03 

 (બ) ઇલેક્ટ્રોનનક ફોસ બેલેન્સ્ટ્સ પ્રક રન ુર ન્સ્ટ્સનમટર સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain electronic P+D controller. 03 

 (બ) ઇલેક્ટ્રોનનક P+D  કાંરોલર સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Describe motion balance principle with neat diagram. 04 

 (ક) મોશન બેલેન્સ્ટ્સ નસધધ ાંત સ્વચ્છ આકૃનત દોરી વણરવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain pneumatic P+I controller. 04 

 (ક) ન્સ્ટ્યમેુદટક P+I કાંરોલર સમજાવો. ૦૪ 

 (d) List type of tuning method for controller and explain any one. 04 

 (ડ) કાંરોલરની ટયનુનિંગ દરતની ય દદ બન વો અને કોઇપણ એક સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Describe electronic P+I+D controller. 04 

 (ડ) ઇલેક્ટ્રોનનક P+I+D કાંરોલર વણરવો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Describe force balance type pneumatic transmitter. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) ફોસ બેલેન્સ્ટ્સ પ્રક રન ુન્સ્ટ્યમેુદટક ર ન્સ્ટ્સનમટર સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Compare conventional transmitter with smart transmitter. 03 

 (અ) પરાંપર ગત(કનવેન્સ્ટ્સનલ) ર ન્સ્ટ્સનમટર અને સ્મ ટર  ર ન્સ્ટ્સનમટર સરખ વો. ૦૩ 

 (b) Explain operation of potential transformer. 04 

 (બ) પોટેનન્સ્ટ્સયલ ર ન્સ્ટ્સફોરમરન ુઓપરેશન સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Describe resistance to voltage converter. 04 

 (બ) રેબ્રઝસટન્સ્ટ્સ-ટુ-વોલ્ટેજ કન્સ્ટ્વરરટર વણરવો. ૦૪ 
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 (c) Enlist types of converter and explain pneumatic to electronic (P/I) converter 

in detail. 

07 

 (ક) કન્સ્ટ્વરરટરન  પ્રક રોની ય દદ બન વો અને ન્સ્ટ્યમેુદટક-ટુ- ઇલેક્ટ્રોનનક(P/I) 
કન્સ્ટ્વરરટર સનવસ્ત ર સમજાવો. 

૦૭ 

    
Q.5 (a) Draw and explain wheatstone bridge also derive the expression for unknown 

resistance. 

04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) વ્હીટસ્ટન બ્રિજ દોરો અને સમજાવો અને અજ્ઞ ત રેબ્રઝસટન્સ્ટ્સન ુસતુ્ર પણ મેળવો. ૦૪ 

 (b) Explain block diagram of smart transmitter. 04 

 (બ) સ્મ ટર  ર ન્સ્ટ્સનમટરનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો અને સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Explain bleed type relay. 03 

 (ક) બ્લીડ પ્રક રની દરલે સમજાવો. ૦૩ 

 (d) Compare electronic and pneumatic instruments. 03 

 (ડ) ઇલેક્ટ્રોનનક અને ન્સ્ટ્યમેુદટક ઇન્સ્ટ્સ્ુમેન્સ્ટ્ટસ સરખ વો. ૦૩ 

 

************ 


