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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING - SEMESTER–VIII • EXAMINATION – SUMMER 2013 
Subject Code: 360904/2360904 Date: 14-05-2013        
Subject Name: Microprocessor and Control System components 
Time: 14:30 pm - 17:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) State advantages of control system in instrumentation. Describe 
open-loop control system with examples. 

07 

 (b) What is difference between open-loop and close-loop control 
system? Compare close-loop and open-loop control systems. 

07 

    
Q.2 (a) Explain PI (proportional integral) control with block diagram and 

characteristic. State its advantages.   
07 

 (b) Explain close-loop system to regulate output voltage of an 
alternator. 

07 

  OR  
 (b) Draw construction of synchro and explain its working as a 

transmitter and receiver in position control system. 
07 

    
Q.3 (a) Explain construction and working of A.C. techogenerator. State its 

advantages and disadvantages. 
07 

 (b) Explain working principle of permanent magnet type stepper motor. 
Give its applications. 

07 

  OR  
Q.3 (a) State different types of valves used to control liquid flow in process 

control. Explain any one type in detail. 
07 

 (b) What is servomechanism? Explain A.C. position control using A.C. 
servomotor. 

07 

    
Q.4 (a) Draw internal structure of microprocessor and explain function of 

following parts;  
(1) Registers (2) ALU-Arithmetic and Logic Unit (3) Control bus 

07 

 (b) Explain microprocessor based ‘distributed’ digital control with 
block diagram. State its advantages compared to lumped control. 

07 

  OR  
Q. 4 (a) Draw pin function of 8085 microprocessor and write function of 

following pins; (1) ALE (2) RD,WR (3) SID,SOD 
07 

 (b) What is difference between volatile and non volatile memory? 
Explain different types of ROM (read only memory) in detail. 

07 

    
Q.5 (a) What is decoder? Draw and explain 3-to-8 decoder. 07 

 (b) Explain: (1) DMA (Direct Memory Access) Controller       
(2) Microprocessor based firing angle control of SCR 

07 

   
OR 
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Q.5 

 
(a) 

 
Explain memory interfacing for microprocessor based system. Draw 
memory map for 1 kilobyte system. 

 
07 

 (b) For 8255 (Programmable Peripheral Interface) explain BSR (bit 
set/reset) mode in detail. 

07 

 
************ 

 
̆ĕ. 1 અ ઈƛƨјમેƛટ°શનમા ંકƛ˼ોલ સીƨટમના ફાયદાઓ જણાવો. ઓપનɀપુ 

કƛ˼ોલ સીƨટમ ઉદાહરણો આપી સમĤવો. 

07

 બ ઓપનɀપુ અને ƈલોͪડɀપુ સીƨટમ વƍચે Ƀુ ંતફાવત છે? 

ઓપનɀપુ અને ƈલોͪડɀપુ કƛ˼ોલ સીƨટમની સરખામણી કરો. 

07

    

̆ĕ. 2 અ PI (̆પોશ½નલ ઈƛટ�˴લ) કƛ˼ોલ ƞલોક ડાયા˴ામ અને ક°ર°ƈટર�ƨટ�ક 

દોર� સમĤવો. તેના ફાયદાઓ જણાવો. 

07

 બ ઓƣટરનેટરનો આઉટȶટુ વોƣટ°જ ર°ƊȻલુેટ કરવાની ƈલોͪડɀપુ 

સીƨટમ સમĤવો. 

07

  અથવા  

 બ સીƛ˲ોની રચના દોરો અને પોઝીશન કƛ˼ોલ સીƨટમમા ંતેȵ ુ

˼ાƛસમીટર અને ર�સીવર તર�ક°ȵ ુ ંકાય½ સમĤવો. 

07

    

̆ĕ. 3 અ એ.સી. ટ°કોજનર°ટરની રચના અને કાય½ સમĤવો. તેના ફાયદા અને 

ગેરફાયદા જણાવો. 

07

 બ પરમેનƛટ મેƊનેટ ̆કારની ƨટ°પર મોટરનો કાય½િસćાતં સમĤવો. તેના 

ઉપયોગો જણાવો. 

07

  અથવા  

̆ĕ. 3 અ ̆ોસેસ કƛ˼ોલમા ંલીƈવીડ Ɲલોને કƛ˼ોલ કરવા માટ° વપરાતા 

વાƣƥઝના ̆કારો જણાવી કોઈપણ એક  િવગતે સમĤવો. 

07

 બ સવҴમીક°નીઝમ એટલે Ƀુ?ં એ.સી. સવҴમોટરનો ઉપયોગ કર�ને એ.સી. 

પોઝીશન કƛ˼ોલ સમĤવો. 

07

    

̆ĕ. 4 અ માઈ˲ો̆ોસેસરȵુ ંӕત�રક બધંારણ દોરો અને નીચેના િવભાગોȵુ ંકાય½ 

જણાવો; (૧) રઝીƨટસ½ (૨) ALU-એર�થમેટ�ક અને લોĥકલ Ȼનુીટ 

(૩) કƛ˼ોલ બસ    

07

 બ માઈ˲ો̆ોસેસર આધા�રત ‘ડ�ƨ˼�ƞȻટુ°ડ‘ ડ�ĥટલ કƛ˼ોલ ƞલોક 

ડાયા˴ામ દોર�ને સમĤવો. લƠƜડ કƛ˼ોલની સરખામણીએ તેના 

ફાયદા જણાવો. 

07

  અથવા  
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̆ĕ. 4 અ 8085 માઈ˲ો̆ોસેસરના પીન ફંƈશન દોરો અને નીચેની પીનોȵુ ંકાય½ 

લખો; (1) ALE (2) RD,WR (3) SID,SOD 

07

 બ વોલેટાઈલ અને નોન-વોલેટાઈલ મેમર� વƍચે Ƀુ ંતફાવત છે? ȩુદા 

ȩુદા ̆કારની રોમ (ર�ડ ઓƛલી મેમર�) િવગતે સમĤવો. 

07

    

̆ĕ. 5 અ ડ�કોડર એટલે Ƀ?ુ 3-to-8 ડ�કોડર દોર�ને સમĤવો. 07

 બ સમĤવો; (૧) DMA (Direct Memory Access) કƛ˼ોલર  
(૨) માઈ˲ો̆ોસેસર આધા�રત SCR ના ફાયરӄગ Ӝગલનો કƛ˼ોલ 

07

  અથવા  

̆ĕ. 5 અ માઈ˲ો̆ોસેસર આધા�રત સીƨટમ માટ° મેમર� ઈƛટરફ°સӄગ સમĤવો. 

1 �કલોબાઈટ સીƨટમ માટ° મેમર� મેપ દોરો. 

07

 બ 8255 (Programmable Peripheral Interface) માટ° BSR (bit 
set/reset) મોડ િવગતે સમĤવો. 

07

 
************ 

 


