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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering - SEMESTER–VI • EXAMINATION – SUMMER 2013 

Subject Code: 361901 Date: 09/05/2013        

Subject Name: Computer Aided Design and 

                          Computer Aided Manufacturing (CAD / CAM) 

Time: 10:30 am TO 01:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. English version is considered to be Authentic 

Q.1 (a) Define CAD. State any five functional areas of CAD.  07 

 (b) Explain CAD workstation with block diagram and enlist types of input and 

output devices used in it. 

07 

Q.2    

 (a) State different types of graphical terminals. Compare its features. 07 

 (b) State and compare various types of geometric modelling. 07 

  OR  

 (b) Enlist types of CAD software used for solid modelling and write features 

of any one. 

07 

Q.3    

 (a) Write down AUTOCAD commands to draw 3D model for a given 

component in Fig.1. 
07 

 (b) Explain following AutoCAD commands with suitable example 

(i) TABSURF (ii) 3D ARRAY  (iii) SLICE (iv) UCS 

07 

  OR  

Q.3 (a) Write down AUTOCAD commands  to draw 3D model for a given 

component in Fig.2. 
07 

 (b) Explain following G Codes and M Codes in brief. 

(i) G01 (ii) G02 (iii) G04 (iv) G41 (v) M03 (vi) M06 (vii) M30 

07 

Q.4    

 (a) Write short notes with sketch 

 i) Ball screw  (ii) Working of ATC 

07 

 (b) Prepare CNC part program for turning using ISO codes of a component 

given in figure 3 

07 

  OR  

Q. 4 (a) Prepare CNC part program for milling using ISO codes of a component 

given  in figure 4. 

07 

 (b) Classify the CNC Machine Tool in brief. 07 

    

Q.5    

 (a) Write short note on DNC with block diagram. 07 

 (b) Write short note on (i) canned cycle (ii) subroutines(sub programme) 

 

07 

  OR  

Q.5 (a) Write short notes on 

 i) FMS  (ii) Tool compensation with suitable example 

07 

 (b) Define robotics. Give classification of robot and write main elements of 

robots.  
07 

************** 
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5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!5|`Gv!    V CAD ની �યા�યા આપો અને CAD ના કોઈ પણ પાચં કાયૅ�ે�ો જણાવો. 07 

    A આ�િત દોર� ૃ CAD વક�  ટશન સમ%વો&  અને તેમા ંવપરાતી ઇન(ટ અને ુ

આઉટ(ટ +ડવાઇસના નામ લખોુ . 

07 

5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ5|`GvZ    V /દા /દા 0ાફ�કલ ુ ુ ટમ2નલ જણાવો. દર&કના ફ�ચરની સરખામણી કરો. 07 

    A િવિવધ 4કારના જોમે5�ક મોડલ6ગના 4કાર લખો અને સરખામણી કરો. 07 

     VYJFVYJFVYJFVYJF  

    A સોલીડ મોડલ6ગ માટ વપરાતા કડ & & સોફટવેરની યાદ� લખી કોઇ એક 

સોફટવેરના +ફચર સમ%વો. 

07 

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#    V આ�િતૃ -૧ મા ંદશૉવેલ <જબ> ંુ ુ 3D ?ોઇગ ઓટોકડમા ં& દોરવા માટના જAર� & ુ

કમાBડ લખો. 

07 

    A નીચે દશૉવેલા ઓટોકડ કમાBડ& સને યોCય દાખલા આપીને સમ%વો. (i) 
TABSURF (ii) 3D ARRAY  (iii) SLICE (iv) UCS 
 

07 

     VYJFVYJFVYJFVYJF  

5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#5|`Gv#    V આ�િતૃ -૨ મા ંદશૉવેલ <જબ> ંુ ુ 3D ?ોઇગ ઓટોકડમા ંદોરવા માટના જAર� & & ુ

કમાBડ લખો. 

07 

    A નીચે દશૉવેલા G કોડ અને M કોડ Eકમાંુ  સમ%વો 
(i) G01 (ii) G02 (iii) G04 (iv) G41 (v) M03 (vi) M06 (vii) M30 

07 

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$    V EંકનFધ લખોુ .  

i) બોલ  G આ�િતૃ સાથે  (ii) આ�િતૃ સાથે  ATC ની કાયૅ પIધિત 

07 

    A આ�િતૃ -૩મા ંદશૉવેલ જોબ માટનો & ISO કોડમા ંટન2ગ માટનો & CNC  પાટ� 

4ો0ામ બનાવો 

07 

        VYJFVYJFVYJFVYJF     

5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$5|`Gv$    V આ�િતૃ -૪ મા ંદશૉવેલ જોબ માટનો & ISO કોડમા ંમીલ6ગ માટનો & CNC  પાટ� 

4ો0ામ બનાવો 

07 

    A સી.એન.સી. મશીન Eલ> ંવગ2કરણ Eકમા ંસમ%વોુ ુુ . 07 

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5    V DNC નો Lલોક ડાયા0ામ દોર� Eકનોધ લખોુ . 07 

    A EંકનFધ લખોુ . 

i) કBડ સાયકલ & (ii)  સબM+ટન(સબ Oરો0ામ) 

07 

     VYJFVYJFVYJFVYJF     

5|`Gv55|`Gv55|`Gv55|`Gv5    V EંકનFધ લખોુ .  

i) FMS  (ii) Eલ કોQપેનસેશન યોCય ઉદાહરણ આપી સમ%વોુ  

07 

    A ‘રોબો+ટકસ’ ની �યા�યા આપો. રોબોટ> ંવગ2કરણ કર� તેના <�ય ભાગોના ુ ુ

નામ જણાવો. 

07 
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                    FIGURE - 1     FIGURE - 2 

  
 
                      FIGURE – 3                                 FIGURE - 4 


