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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING - SEMESTER–VI • EXAMINATION – SUMMER 2013 

Subject Code: 362401 Date: 09-05-2013        
Subject Name: Electrical Drives and Control-II 
Time: 10:30 am - 01:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) List advantages of electric drive. 07 
 (b) Draw neat torque-speed characteristic of Induction Motor using 

appropriate notationsfor all three possible modes and explain 
braking  region (1≤ S ≤ 2) in detail. 

07 

Q.2 (a) Draw various thyristor circuit configurations for 3-Φ induction 
motor speed control. 

07 

 (b) A 3-Φ,1460 rpm,415 V ,50Hz,4-pole star connected induction motor 
has the following parameters :Rs=0.65Ω, Rr=0.35Ω, Xs=0.95Ω, 
Xr=1.43Ω and Xm=28Ω.The speed of the motor is controlled by 
varying the stator voltage and frequency. The voltage-to-frequency 
ratio at rated condition is kept constant. Determine the maximum 
torque and speed at which it occurs for stator frequencies of 50Hz 
and 10Hz. 
 

07 

  OR  
 (b) A 7.5kw,230V,3-Φ,star-connected,50-Hz,4-pole,squirrel cage 

induction motor has its full load running  torque at a slip of 0.04.The 
parameters of the motors are: Rs =0.36Ω/phase 
,Rr=0.222Ω/phase,Xs=Xr=0.47Ω/phase and Xm = 15.5Ω/phase, 
Z=0.83+j0.94 = 1.25∠48.56 Ω.Find (1)The maximum slip Sm 
(2)Starting torque Tst.

07 

Q.3 (a) For speed control of Induction motor explain stator voltage control 
method with circuit, equations, advantages, disadvantages and 
applications. 

07 

 (b) Explain static Kramer drive in detail. 07 
  OR  

Q.3 (a) Explain close loop speed control of induction motor using variation 
of stator voltage. 

07 

 (b) Give the difference between Voltage source inverter & current 
source inverter. 

07 

Q.4 (a) List possible equations for  Induction Motor Drive. 07 
 (b) Draw appropriate circuit for thyristorised “full bridge voltage source 

inverter along with R Load” and sketch supporting waveforms by 
indicating status of the switching. 

07 

  OR  
Q. 4 (a) Explain the principal behind the variation of the speed of  3-Φ 

Induction Motor by V/F method. Discuss operation above rated 
frequency.  

07 

 (b) For a cylindrical rotor wound  field motor(synchronous motor) draw 
(1) equivalent circuit of a cylindrical rotor motor (2) power angle 
diagram of a cylindrical rotor motor and (3) derive Pm = 3VE 

07 
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Sinδ/X.  
Q.5 (a) Explain conventional rotor resistance control method with 

appropriate circuit diagram. 
07 

 (b) Explain static rotor resistance control method with appropriate 
circuit diagram. 

07 

  OR  
Q.5 (a) Draw circuit diagram of static scherbius system and discuss in brief. 07 

 (b) Draw circuit diagram of conventional scherbius system and discuss 
in brief. 

07 

************ 
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;}RGF: 
1. TDFD 5F\R 5||`GMGF HJFA OZHLIFT K[.  
2. H~Z H6FI tIF\ IYFIMuI WFZ6FVM AF\WJL. 
3. HD6L AFH] NX¶FJ{, VF\S0F 5||`GMGF 5}ZF U]6 NX¶FJ[ K[. 
4. V\U|[HL 5+ VFWFZE}T U6FX[P 

 
5|`Gv! V ઇલે�ƈ˼કલ ˾ાઇવ ના ફાયદા ઓ ȵ ુ�લƨટ બનાવો. 07 

 A Ӗડકશન મોટર માટ° શð બધા ́ણ મોડ ના યોƊય નોટ°શન સાથે 

ƨવછ ટોક½-ƨપીડ ક°ર°ƈટર�ƨટ�ક દોરો અને મોટરӄગ મોડ (1≤ S ≤ 2) ȵ ુ

સƠȶણુ½ વણ½ન કરો. 

07 

5|`GvZ V 3-ફ°જ Ӗડકશન મોટર ના ƨપીડ કં˼ોલ માટ° થાઇર�ƨટર વાડા ȩુદા-

ȩુદા કંફȼુ˴ ેશન દોરો. 

07 

 A 3-Φ,1460 rpm,415 V,50Hz,4-pole ƨટાર કનેƈટ°ડ Ӗડકશન મોટર 

ના પેરામીટર નીચ ેȺજુબ છે: Rs=0.65Ω, Rr=0.35Ω, Xs=0.95Ω, 

Xr=1.43Ω and Xm=28Ω. Ӗડકશન મોટર ની ƨપીડ કં˼ોલ ƨટ°ટર 

વૉƣટ°જ અને ̇�ƈવસંી Ďારા થાય છે. વૉƣટ°જ થી ̇�ƈવસંી ર°શીયો ર°ટ°ડ 

શરતો પર �ફƨસ છે. તો ƨટ°ટર ̇�ƈવસંી 50Hz અને 10Hz માટ° તેȵ ુ

મહĂમ ટોક½ અને ƨપીડ શોધો. 

07 

  અથવા  

 A 7.5kw,230V,3-Φ, star-connected, 50-Hz,4-pole,ƨƈવીરલ ક°જ 

Ӗડકશન મોટર ȵ ુĬલ લોડ કાય½કાર� ટોક½ �ƨલપ S=0.04  પર મળે 

છે. મોટર ના પેરામીટર નીચે Ⱥજુબ 

છે:Rs=0.36Ω/phase,Rr=0.222Ω/phase,Xs=Xr=0.47Ω/phase 

and Xm = 15.5Ω/phase, Z=0.83+j0.94 = 1.25∠48.56 

Ω/phase.તો (1)મહĂમ �ƨલપ Sm અને (2) શȿુઆત ȵ ુટોȢ્½ 

Tstશોધો. 

07 

5|`Gv# V Ӗડકશન મોટર માટ° ƨટ°ટર વોƣટ°જ કં˼ોલ પćિત  વળે સ�ક�ટ, Ʌુ́ ો, 

ફાયદાઓ, ગેરફાયદાઓ અને ઉદાહરણ Ďારા વણ½ન કરો. 

07 

 A Static Kramer Drive ȵ ુયોƊય સ�ક�ટ ડાયા˴ામ સાથે વણ½ન કરો. 07 

  અથવા  

5|`Gv# V Ӗડકશન મોટર માટ° ƨટ°ટર વોƣટ°જ ના બદલાવ થી ƈલોઝ ɀપૂ ƨપીડ  

કં˼ોલ ȵ ુવણ½ન કરો. 

07 

 A યોƊય ઉદાહરણ Ďારા વોƣટ°જ સોસ½ ઇƛવરટર અને કરંટ સોસ½ ઇƛવરટર 

નો  તફાવત લખો. 

07 

5|`Gv$ V Ӗડકશન મોટોર ˾ાઇવ ના Ʌુ́ ો ȵ ુ�લƨટ બનાવો. 07 

 A થાયર�ƨટરાઇજડ “Ĭલ-�̈જ વોƣટ°જ સોસ½ ઇƛવરટર ક° Ȑની સાથે 07 
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Rલોડ કનેƈટ°ડ છે તેની સ�ક�ટ દોરો અને સાથે-સાથે દર°ક �ƨવચ ની 

�ƨથતી દશા½વો. 
  અથવા  

5|`Gv$ V 3-Φ Ӗડકશન મોટર ની ƨપીડ ના બદલાવ માટ° આધારȹતૂ િ �̆િસપલ 

ȵ ુV/F પćિત Ďારા વણ½ન કરો. સાથે-સાથે નીચે દશા½વેલ મોડ ની 

ચચા½ કરો: ર°ટ°ડ ̇�ƈવસંી કરતા વȴ ુ̇�ƈવસંી માટ° 

07 

 A સીલӄ˾�કલ રોટર વાӘડ ફ�ƣડ મોટર માટ° (1) ઇકવીવેલҪƛટ સ�ક�ટ 

દોરો  (2) પાવર Ӝગલ ડાયા˴ામ દોરો અને (3) સા�બત કરો ક° Pm 

= 3VE Sinδ/X. 

07 

5|`Gv5 V કંવેનશનલ રોટર ર°ĥƨટંȬ્ કં˼ોલ પćિત ȵ ુયોƊય સ�ક�ટ ડાયા˴ામ 

સાથે વણ½ન કરો, 

07 

 A ƨટ°ટ�ક રોટર ર°ĥƨટંȬ્ કં˼ોલ પćિત ને યોƊય સ�ક�ટ ડાયા˴ામ સાથે 

વણ½ન કરો 

07 

  અથવા  

5|`Gv5 V ƨટ°ટ�ક સ�બ�યસ પćિત ની  યોƊય સ�ક�ટ દોરો અને Ȭુક મા ચચા½ કરો 07 

 A કંવેનશનલ સ�બ�યસ પćિત ની  યોƊય સ�ક�ટ દોરો અને ચચા½ કરો. 07 

 
************ 

 
 


