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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

Diploma Engineering - SEMESTER–IV • EXAMINATION – SUMMER • 2014 

Subject Code: 3342402 Date: 27-05-2014 

Subject Name: AC Rotating Machines 

Time: 10:30 am - 01:00 pm Total Marks: 70 

Instructions: 

1. Attempt all questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) List various parts of induction motor and discuss them in brief. 07 

 (b) Draw Torque-Speed characteristics of Induction motor.  07 

    
Q.2 (a) Make a list of  equations for power, rotor current, torque,Tst, Tmax, etc and 

prove R=sX for Tmax. 

07 

 (b) Give basic difference between squirrel cage I.M. and slip-ring I.M. as per their 

construction and applications.  

07 

  OR  

 (b) Explain blocked rotor test of induction motor. 07 

    
Q.3 (a) Explain No-Load test of Induction Motor. 07 

 (b) Explain capacitor start induction motor in brief. 07 

  OR  

Q.3 (a) Explain working principle of synchronous motor along with its construction. 07 

 (b) A 3-Φ induction motor is wound for 4 poles and is supplied from 50 Hz 

system. Calculate (1)the speed at which the magnetic field of the stator is 

rotating (2) the speed of rotor when slip is 0.04 (3) the frequency of the rotor 

current when the slip is 0.03. 

07 

    
Q.4 (a) Discuss stepper motor in brief. 07 

 (b) Discuss Linear Induction motor in brief. 07 

  OR  

Q. 4 (a)    Write short note on repulsion motor. 07 

 (b) Write short note on reluctance motor. 07 

    
Q.5 (a) Explain cylindrical rotor synchronous machine in brief. 07 

 (b) Explain 1-Φ series motor in brief. 07 

  OR  

Q.5 (a) Write short note on cogging and crawling.  07 

 (b) Write short note on hunting and damper winding. 07 
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ગજુરાતી 
પ્રશ્ન. ૧ અ ઇંડ્ક્શન ભોટય ના જુદા જુદા બાગ ન ુરીસ્ટ ફનાવો અને તેને ટુુંક ભા ચચાા કયો.   ૦૭ 

 બ ઇંડ્ક્શન ભોટય  ભાટે ટોકા –સ્઩ીડ કેયે્ટયીસ્ટીક દોયો.   ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૨ અ ઇંડ્ક્શન ભોટય ભાટે જુદા જુદા સતુ્રો જેભકે ઩ાવય,યોટય કયુંટ, Tst, Tmax વગેયે  ન ુ

રીસ્ટ ફનાવો અને સાફીત કયો કે ભહત્તભ ટોકા ભાટે  R=sX થામ.  
૦૭ 

 બ સ્્વીયર કેજ ઇન્ડ્ડ્ક્શન ભોટય અને સ્રી઩-યીંગ ઇંડ્ક્શન ભોટય ને તેભના 
ફુંધાયણ  અને એપ્રીકેશન અનસુાય તપાવત આ઩ો.  

૦૭ 

  અથવા  

 બ ઇંડ્ક્શન ભોટય ભાટે બ્રો્ડ યોટય ટેસ્ટ ન ુવણાન કયો.  ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૩ અ ઇંડ્ક્શન ભોટય ભાટે નો-રોડ ટેસ્ટ ન ુવણાન કયો. ૦૭ 

 બ કે઩ેસીટય –સ્ટાટા  ઇંડ્ક્શન ભોટય ન ુટુુંક ભા વણાન કયો. ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૩ અ સીંક્રોનસ ભોટય ભાટે તેના કામાકયી પ્રીંસી઩ર અને ફુંધાયણ અનસુાય વણાન કયો.  ૦૭ 

 બ 3-પેજ ઇંડ્ક્શન ભોટય કે જે ને 4-઩ોર છે અને 50 hz  નો સપ્રામ આ઩ેર છે 
તેના ભાટે ગણતયી કયો.(1)સ્ટેટય ની ભેગ્નીટીક પીલ્ડ ની સ્઩ીડ (2) જ્માયે 
S=0.04  હોમ ત્માયે યોટય ની સ્઩ીડ (3)  જ્માયે S=0.03 હોમ ત્માયે યોટય કયન્ડ્ટ 
ની ફ્રી્વુંસી .  

૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૪ અ સ્ટે઩ય ભોટય ની ટુુંક ભા ચચાા કયો.  ૦૭ 

 બ લરનીમય ઇંડ્ક્શન ભોટય ની ટુક ભા ચચાા કયો.  ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૪ અ યી઩લ્ઝન ભોટય ઩ય ટુુંક નોધ રખો.   ૦૭ 

 બ યીલ્્ટુંસ ભોટય ઩ય ટુુંક નોધ રખો.   ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૫ અ સીરીંડયીકર યોટય સીંક્રોનસ ભોટય ન ુટુુંક ભા વણાન કયો.  ૦૭ 

 બ 1-પેજ સીયીજ ભોટયન ુટુુંક ભા વણાન કયો.  ૦૭ 

  અથવા  

પ્રશ્ન. ૫ અ કોગીંગ અને ક્રાઉરીંગ ઩ય ટુ્નોધ રખો.  ૦૭ 

 બ હુંટીંગ અને ડેમ્઩ય વાઇંડીંગ ઩ય ટુું્નોધ રખો.   ૦૭ 
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