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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering - SEMESTER–IV • EXAMINATION – SUMMER • 2014 

Subject Code: 3342903 Date: 29-05-2014        

Subject Name: Weaving Technology - III 

Time: 10:30 am - 01:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. 14 

 1. What is the function of weft feeler?  

 2. Write objects of warp stop motion.  

 3. State the objects of positive let off motion.  

 4. State the characteristics of Automatic loom.  

 5. What are the objects of Jacquard?  

 6. List different types of Jacquard.  

 7. Draw the sketch of hook & needle used in Jacquard.  

 8. Which are the limitations of Automatic loom?  

 9. State the object of pirn changing mechanism.  

 10. List the types of warp stop motion.  

    
Q.2 (a)  Write difference between Cop changing Vs. Shuttle changing Auto looms. 07 

  OR  

 (a) Explain working of pirn changing mechanism. 07 

 (b) Write short note on electronic Jacquard. 07 

  OR  

 (b) Explain construction & working of single lift single cylinder jacquard. 07 

    
Q.3 (a) Write short note on Norwich Tie & London Tie. 07 

  OR  

 (a) Explain working of Eccle’s drop box motion. 07 

 (b) Explain working of any one mechanical weft feeler motion with neat sketch. 07 

  OR  

 (b) Write short note on leveling device used in Drop box loom. 07 

    
Q.4 (a) Write short note on Card saving device used in Drop box loom. 07 

  OR  

 (a) Write short note on environmental aspect in auto loom shed. 07 

 (b) Explain bartlet let off mechanism with neat sketch. 07 

    
Q.5 (a) Write the comparison between single lift single cylinder & double lift single 

cylinder. 

07 

 (b) Explain electrical warp stop motion with neat sketch. 07 
 

************ 
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પ્રશ્ન. ૧  દવમ ાંથી કોઇ઩ણ સ તન  જ઴ ફ આ઩ો. ૧૪ 

 ૧. ઴ેફ્ટ ફપલરન ાં ક ર્ય શ ાં છે ?  

 ૨. ઴ ઩ય સ્ટો઩ મોવનન  હતે  ઓ લખો.  

 ૩. ઩ોઝીટી઴ લેટ ઓપ મોવનન  હતે  ઓ જણ ઴ો.   

 ૪. ઓટોમેફટક લમૂની લ ક્ષણીકત ઓ જણ ઴ો.     

 ૫. જેક ર્યન  હતે  ઓ કર્  કર્  છે ?  

 ૬. જેક ર્યન  વ઴વ઴ધ પ્રક રો જણ ઴ો.  

 ૭. જેક ર્યમ ાં ઴઩ર ત  હ ક અને નીર્લની આકૃવત દોરો.  

 ૮. ઓટોમેફટક લમૂની મર્ યદ ઓ કઈ કઈ છે ?  

 ૯. ઩નય ચેન્જીંગ વમકેવનઝમન  હતે  ઓ જણ ઴ો.  

 ૧૦ ઴ ઩ય સ્ટો઩ મોવનન  પ્રક રો જણ ઴ો.  

    
પ્રશ્ન. ર અ કો઩ ચેન્જીંગ અને વટલ ચેન્જીંગ ઓટો લમૂ ઴ચ્ચેનો તપ ઴ત લખો. ૦૭ 

  અથ઴   

 અ ઩નય ચેન્જીંગ વમકેવનઝમની ક ર્ય઩ધ્ધવત સમજા઴ો. ૦૭ 

 ફ ઈલેકટ્રોવનક જેક ર્ય ઩ર ટૂાંકનોંધ લખો. ૦૭ 

  અથ઴   

 ફ વસિંગલ લલફ્ટ વસિંગલ વસલલિંર્ર જેક ર્યની રચન  અને ક ર્ય઩ધ્ધવત સમજા઴ો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૩ અ નોરવ઴ચ ટ ઇ અને લાંર્ન ટ ઇ ઩ર ટૂાંકનોંધ લખો. ૦૭ 

  અથ઴   

 અ ઈકલ્સ ડ્રો઩ ફોક્સ મોવનની ક ર્ય઩ધ્ધવત સમજા઴ો. ૦૭ 

 ફ કોઈ ઩ણ એક ઴ેફ્ટ ફપલર મોવનની ક ર્ય઩ધ્ધવત સ્઴ચ્છ આકૃવત સ થે 
સમજા઴ો. 

૦૭ 

  અથ઴   

 ફ ડ્રો઩ ફોક્સ લમૂમ ાં ઴઩ર ત  લે઴લીંગ ર્ી઴ ઈસ ઩ર ટૂાંકનોંધ લખો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૪ અ ડ્રો઩ ફોક્સ લમૂમ ાં ઴઩ર ત  ક ર્ય સેવ઴િંગ ર્ી઴ ઈસ ઩ર ટૂાંકનોંધ લખો. ૦૭ 

  અથ઴   

 અ ઓટો લમૂ વેર્મ ાં ઩ર્ ય઴રણન  ઩રીફળ ઩ર ટૂાંકનોંધ લખો. ૦૭ 

 ફ ફ રલેટ લેટ ઓપ વમકેવનઝમ સ્઴ચ્છ આકૃવત સ થે સમજા઴ો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૫ અ વસિંગલ લલફ્ટ વસિંગલ વસલલિંર્ર અને ર્ફલ લલફ્ટ વસિંગલ વસલલિંર્ર ઴ચ્ચેનો 

તપ ઴ત લખો. 
૦૭ 

 ફ ઈલેક્ટ્ક્ટ્રક ઴ ઩ય સ્ટો઩ મોવન સ્઴ચ્છ આકૃવત સ થે સમજા઴ો. ૦૭ 

 

************ 


