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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER –III• EXAMINATION – SUMMER-2015 

 
Subject Code: 331702 Date:   14/05 /2015 
Subject Name: Basic Control System 
Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt any five questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Each question carry equal marks (14 marks) 

 
 

Q.1 (a) Define Control system & classify it. Explain open loop control system. 07 
 (b) Draw block diagram of closed loop control system and explain functions of 

each block. 

07 

    Q.2 (a) Explain the rules for finding Transfer function using block diagram 
reduction technique. 

07 

 (b) Derive equations for Delay time & Rise time for second order control system. 07 
  OR  
 (b) Derive the transfer function for Armature controlled D.C. motor 07 
    Q.3 (a) Obtain transfer function of series RLC circuit. 07 
 (b) What is standard test signal? Draw and explain standard test signals. 07 
  OR  

Q.3 (a) Explain time response of first order system with unit step input. 07 
 (b) Explain steady state error and error constants in detail.  07 
    Q.4 (a) Determine the stability of closed loop control system having characteristic 

equationS5+S4+2S3+2S2+11S+10=0 using Routh stability criteria. 
07 

 (b) Draw time response of second order control system and define the following 
terms (a) Delay time (b) Rise time (c) Peak time (d) Settling time 
(e) Peak overshoot 

07 

  OR  
Q. 4 (a) Explain concept of stability in detail. 07 

 (b) Draw time response of the system for various locations of roots on real and 
imaginary axis. 

07 

    Q.5 (a) Write rules for plotting root locus of the system. 07 
 (b) Draw polar plot of G(s)   =                 1 

                                                 ---------------- 
                                                    S( 1+TS) 

07 

  OR  
Q.5 (a) Write short note on Bode plot. 07 

 (b) Write short note on Nyquist criterion. 07 
 

************ 



�જુરાતી 

પ્. ૧ અ કંટ્રોલ િસસ્ટમની વ્યાખ્યા આપો અન ે તે�ું વગ�કર. ઓપન�ુપ કંટ્રો

િસસ્ટમ સમ�વ.  

૦૭ 

 બ ક્લોઝ �ુપ કંટ્રોલ િસસ્ટમનો બ્લોક ડાયેગ્રામ દોરો અને દર�ક બ્લોક�ુ

સમ�વો. 

૦૭ 

    
પ્. ૨ અ બ્લોક ડાયાગ્રામની ર�તથી ટ્રાન્સફર ફંક્શન શોધવા માટ�ના િનયમ.    ૦૭ 

 બ સેકન્ડ ઓડર્ર સીસ્ટમ માટ� �ડલે ટાઇમ અને રાઇસ ટાઇમ ના ઇક્વેશન મ.  ૦૭ 
  અથવા  

 બ આમ�ચર કંટ્રોલ .સી. મોટર�ુ ંટ્રાન્ ફકંશન મેળવો. ૦૭ 
    

પ્. ૩ અ સીર�ઝ  RLC સરક�ટ�ુ ંટ્રાન્ ફકંશન મેળવો. ૦૭ 
 બ સ્ટાન્ડડર્ ટ�સ્ટ િસગ્નલ �? સ્ટાન્ડડર્ ટ�સ્ટ િસગ્નલો  દોરો અને . ૦૭ 
  અથવા  

પ્. ૩ અ ફસ્ટર્ ઓડર્ર  સીસ્ટમનો ટાઇમ �રસ્પોન્સ  �ુિનટ  સ્ટ�પ  ઇન�ુટ  માટ�. ૦૭ 
 બ સ્ટ�ડ� સ્ટ�ટ એરર અને એરર કોન્સટન્ટો િવગતવાર સ.  ૦૭ 
    

પ્. ૪ અ રાઉથ સ્ટ�બીલીટ�  ક્રાઇટ�ર�આની મદદથી ક્લોઝ �ુપ  કંટ્રોલ  િસસ્ટમ ક

ક�ર�ક્ટર�સ્ટ�ક ઇક્વ S5+S4+2S3+2S2+11S+10=0 છે તેની સ્ટ�બીલીટ� શોધ.  

૦૭ 

 બ સેકન્ડ  ઓડર કંટ્રોલ િસસ્ટ ટાઇમ �રસ્પોન્સ દોરો અને નીચેની ટમ

સમ�વો. (a) �ડલે ટાઇમ (b) રાઇસ ટાઇમ (c) પીક ટાઇમ(d) સેટ�લ�ગ ટાઇમ  

(e) પીક ઓવર�ુટ  

૦૭ 

  અથવા  

પ્. ૪ અ સ્ટ�બીલીટ�નો કોન્સેપ્ટ િવગતવાર સમ. ૦૭ 
 બ ર�યલ અને ઇમેઝીનર�  એક્સીસ  ઉપર �ુટના �ુદા �ુદા સ્થાન માટ�  ટામ

�રસ્પોન્સ દો. 

૦૭ 

    
પ્. ૫ અ સીસ્ટમના �ુટ લોકસ દોરવાના િનયમો લખ. ૦૭ 

 બ પોલર પ્લોટ દોરોG(s) = 1 
---------------- 
S( 1+TS) 

૦૭ 

  અથવા  

પ્. ૫ અ બોડ� પ્લોટ િવશે �ૂંક ન�ધ લખ.  ૦૭ 
 બ નાઇક્વીસ્ટ ક્રાઇટ�ર�આ િવશે �ૂંક ન�ધ.  ૦૭ 

************ 
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