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Seat No.: ________                                                      Enrolment No.______________ 
 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering - SEMESTER – V • EXAMINATION – WINTER 2012 

 
Subject code: 352404 Date:  28/12/2012 
Subject Name: Control System 
Time: 10.30 am - 01.00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt any five questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks. 
4. English version is considered to be Authentic. 
                                                                                                                                                                          

Q.1 (a) List the applications of control system. 07 
 (b) Describe close loop Control System in brief. 07 

Q.2    
 (a) Compare Open loop and Close loop Control System. 07 
 (b) Describe temperature control system as feedback control. 07 
  OR  
 (b) Explain Transfer function of R-C Network. 07 

Q.3    
 (a) Explain Transfer function of R-L-C Network. 07 
 (b) Explain Transfer function of Close loop Control System. 07 
  OR  

Q.3 (a) Draw and explain signals: step, impulse and ramp  07 
 (b) Explain step response of first order system. 07 
    

Q.4    
 (a) Define in detail: damping ratio, damping constant 07 
 (b) Give the Necessary conditions for Stability in Control System. 07 
  OR  

Q. 4 (a) State the principle of Synchros and explain its construction. 07 
 (b) Explain Second order Control System. 07 
    

Q.5    
 (a) Explain AC Position Control System with Block diagram.  07 
 (b) Describe Proportional plus integral Control System in detail 07 
  OR  

Q.5 (a) Compare AC servo motor and DC servo motor. 07 
 (b) Explain effect of proportional, derivative and integral control action 

on system performance. 
07 
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5|`Gv! V કં˼ોલ સીƨટમ ના ઉપયોગો જણાવો.  07 

 A ƈલોસ ɀપુ કં˼ોલ સીƨટમ સિવƨતાર વણ½વો.  07 

    
5|`GvZ V ઓપન ɀપ અન ƈલોસ ɀપ કં˼ોલ સીƨટમ વƍચનો તફાવત આપોુ ુે ે . 07 

 A ટƠ̆ચર કં˼ોલ સીƨટમ ન  ફ�ડબક કં˼ોલ સીƨટમ તર�ક સમĤવો° °ે ે ે . 07 

  VYJF  
 A R-C નટવક½ માટ ˼ાસંફર ફકશન સમĤવોે ં° . 07 

5|`Gv#    
 V R-L-C નટવક½ માટ ˼ાસંફર ફકશન સમĤવોે ં° . 07 

 A ƈલોસ ɀપ કં˼ોલ સીƨટમ ુ માટ ˼ાસંફર ફકશન સમĤવો° ં . 07 

  VYJF  
5|`Gv#    

 V િસƊનલો દોર� સમĤવો : ƨટપ° , ઇƠƜƣસ અન રƠપે °  07 

 A ̆થમ ઓડ½ર સીƨટમ નો ƨટપ ર�ƨપҭસ સમĤવો° . 07 

    
5|`Gv$    

 V િવગતવાર સમĤવો: ડƠપӄગ રિશયો° ° ,ડƠપӄગ કોƛસટંટ °  07 

 A કં˼ોલ સીƨટમ મા ƨટબીલીટ� માટ ની જȿર� શરતો જણાવો° ° ુ . 07 

  VYJF  
5|`Gv$    

 V િસ�˲ો નો િ̆�િસપલ જણાવી તȵ કƛસ˼ƈશન સમĤવોે ુ . 07 

 A બીĤ ઓડ½ર ની કં˼ોલ સીƨટમ સમĤવો. 07 

    
5|`Gv5    

 V AC પોિસશન કં˼ોલ સીƨટમ ƞલોક ડાયા˴ામ સાથ સમĤવોે . 07 

 A ̆ોપોશનલ અન Ӗટ�˴લ ે કં˼ોલ સીƨટમ િવગતવાર સમĤવો. 07 

  VYJF  
5|`Gv5    

 V AC સવҴ મોટર અન ે DC સવҴ મોટર ની સરખામણી કરો. 07 

 A ̆ોપોશનલ ડર�વટ�વ અન Ӗટ�˴લ ° ે ે કં˼ોલ ની સીƨટમ પરફોમ¿સ પર 

ની અસરો સમĤવો. 

07 
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