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Seat No.: ________                                                      Enrolment No.________  
GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DIPLOMA ENGG. – DLM - SEMESTER– VI EXAMINATION – WINTER 2012 
Subject code: 361909   Date:  02-01-2013    
Subject Name: Advance Manufacturing System 
Time:  02:30 pm – 05:00 pm     Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks. 
4. English version is considered to be Authentic. 

 
Q.1 (a) Discuss about the advance manufacturing system and knowledge and skill 

required for application of AMS.  
07 

 (b) Discuss about the manufacturing environment where you can apply Group 
technology (GT).  

07 

Q.2    
 (a) Explain the classification and coding system in group technology by giving 

one example. 
07 

 (b) What is cell layout and design in cellular manufacturing? Explain. 07 
  OR  
 (b) Explain Flexible manufacturing system (FMS) with one case study. 07 

Q.3    
 (a) Explain (1) Just In Time(JIT) in manufacturing (2) Coordinate measuring 

machine(CMM) 
07 

 (b) What is the term “Flexibility” in manufacturing 07 
  OR  

Q.3 (a) Explain (1) Kanban system (2) Computer aided processplanning(CAPP) 07 
 (b) What is automated guided vehicle? 07 
    

Q.4    
 (a)    Explain, accuracy, repeatability and resolution in robots? 07 
 (b) Explain ( 1 ) Forward and backward transformations in robots 

              ( 2) Classification of Sensors 
07 

  OR  
Q. 4 (a) Discuss the types of robots with respect to different applications. 07 

 (b) Explain    (1) Work Volume (2) Sensors for Force and Acceleration 
measurement. 

07 

    
Q.5    

 (a) What is computer integrated manufacturing-explain in detail. 07 
 (b) Benefits of concurrent engineering in Product development, Explain  07 
  OR  

Q.5 (a) Discuss the latest developments in  hardware and software in 
CAM(computer aided manufacturing)  

07 

 (b) What is Lean manufacturing and six sigma in manufacturing? 
 

07 
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5|`Gv! V એ વા સ મે ફુકચર ગ િસ મ માટ જ ર  ાન તથા કૌશ ય ની 

જ રયાતની ચચા કરો. 

07 

 A પુ ટકનોલો  અપનવવા માટ જ ર  મે ફુ ચર ગ એ વાયમટ ની ચચા 

કરો. 

07 

    
5|`GvZ V પુ ટકનોલો  મા ં લાિસ ફકશન તથા કો ડગ િસ મ કોઇ એક ઉદાહરણ 

સાથે સમ વો. 

07 

 A સે લુર મે ફુચર ગ મા ંસેલ લે-આઉટ તથા ડઝાઇન સમ વો. 07 

  VYJF  
 A લે સબલ મે ફુચર ગ િસ ટમ કોઇ એક કસ ટડ  ારા સમ વો. 07 

5|`Gv#    
 V સમ વો (૧) જ ટ ઇન ટાઇમ(JIT) (૨) કો-ઓડ નેટ મેઝર ગ  મશીન 

(CMM)  

07 

 A મે ફુચર ગમા ં લે સબીલીટ  ુ ંછે, સમ વો. 07 

  અથવા  

5|`Gv#    
 V સમ વો (૧) કાન-બાન િસ ટમ (૨) કો ટુર એઇડડ ોસેસ લાિનગ 07 

 A ઓટોમેટડ વે હકલ ુ ંછે?  07 

    
5|`Gv$    

 V રોબોટ મ ંએ રુસી, ર પીટ બલટ  તથા રઝો શુન ુ ંછે, સમ વો. 07 

 A સમ વો (૧) રોબોટ ના ફોરવડ તથા બે વડ ા ફોરમેશન (૨) સે સર ુ ં

વગ કરણ  

07 

  VYJF  
5|`Gv$    

 V ુદ - ુદ  એ લીકશન ના આધાર રોબો ના કારો ની ચચા કરો. 07 

 A સમ વો (અ) વક વો મુ (બ) બળ તથા વેગ માપવાના સે સર  07 

    
5|`Gv5    

 V કો ટુર ટ ેટડ મે ફુ ચર ગ ુ ંછે, િવગતે સમ વો. 07 

 A ો ટ ડવલોપમટ મા ંક કરંટ એ જનીયર ગ થી થતા ફાયદાઓ સમ વો. 07 

  VYJF  
5|`Gv5    

 V કો ટુર  એઇડડ મે ફુ ચર ગ મા ંહા ્ વેર તથા સો વેર મા ંથયેલ 

અ યતન ડવલોપમટ ની ચચા કરો. 

07 

 A લીન મે ફુ ચર ગ તથા સી સ િસ મા મે ફુ ચર ગ ુ ંછે? 07 

 
************ 


