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Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) What is control system? Give the difference between open loop and 
close loop control system. 

07 

 (b) Explain sinking and sourcing concept. 07 

Q.2 (a) What is data acquisition? And define sampling rate and resolution. 07 
 (b) Explain “Successive Approximation “ method  in A.D.C. 07 
  OR  
 (b) What is Automation? Give the examples of industrial automation. 07 

Q.3 (a) Write a short note on L.V.D.T. 07 
 (b) Write a short not on Strain gauge. 07 
  OR  

Q.3 (a) Give the selection criteria of sensor. 07 
 (b) Classify level measurement method and explain “ultrasonic level  

measurement”.  
07 

Q.4 (a) Explain three phase A.C. Motor. 07 
 (b) Which types of pneumatic cylinders are widely used in industries? Explain in 

details. 
07 

    
Q. 4 (a) Explain the working of hydraulic cylinder with neat sketch. 07 

 (b) How to control the speed and direction of D.C. Motor? And explain why DC 
motor used as a Generator. 

OR 

07 

Q.5 (a) What is servomotor? Give the application of servomotor. 07 
 (b) What is Mechatronics System? And explain with Block Diagram. 07 
  OR  

Q.5 (a) Write a short note on Hybrid Stepper motor. 07 
 (b) How to design Mechatronics system? And explain any one Mechatronics 

system.  
07 

 
************ 



Ȥજુરાતી 

̆ĕ. 1 અ કƛટોલ સીƨટમ Ƀ ુછે? અને ઓપન અને ƈલોજ ɀપુ સીƨટમનો તફાવત આપો.    07 
 બ િસ�ક�ગ અને સોરિસ�ગ સમĤવો.    07 

 ̆ĕ. 2 અ ડ°ટા એ�ƈવઝીએશન Ƀ ુછે? અને સેƠપ�લ�ગ અને �રઝોƣȻશુન સમĤવો.         07 
 બ એડ�સી મેથડમા સƈસેિસવ એ̆ો�ƈસ Ƀ ુછે તે સમĤવો.         07 
    
  બ ઓટોમેશન Ƀ ુછે? અને ઇƛડ�ƨટઈલ ઓટોમેશન ઉદાહરણ આપી સમĤવો.       07 

 ̆ĕ. 3 અ એલિવ�ડટ� ઉપર Ȭકૂ નોધ લખો.   07 
 બ ƨટ°ƛગેજ ઉપર Ȭકૂ નોધ લખો.   07 
  અથવા  

̆ĕ. 3 અ સેƛસરના િસલેƈશન ˲ાટ°�રયા આપો.          07 
 બ લેવલ મેસરમેƛટȵ ુƈલાિસ�ફક°શન આપી અƣટાસોિનક લેવલ મેસરમેƛટ  

સમĤવો.   

07 

 ̆ĕ. 4 અ થીફ°જ એસી મોટર સમĤવો. 07 
 બ ðા ̆કારના ƛȻમુેટ�ક િસ�લƛડર ઇƛડ�ƨટઝમા વપરાય છે તે સમĤવો.         07 
  અથવા  

̆ĕ. 4 અ હાઇ˾ોલીક  િસ�લƛડરȵ ુ વૅક�ƛગ આʌૃતી સાથે સમĤવો.      07 
 બ ક°િવ �રતે �ડસી મોટરની ƨપીડ અને ડાઇર°ƈશન કƛટોલ કરવામા આવે છે? અને  

શા માટ° �ડસી મોટર ઝનર°ટર તર�ક° વપરાય છે?સમĤવો.    

07 

 ̆ĕ. 5 અ
  

સવҴ મોટર Ƀ ુછે ? અને તેની એપલીક°શન આપો.        07 

 બ મેકા˼ોિનƈસ િસƨટમ Ƀ ુછે ? તેને ƞલોક ડાયા˴ામ સાથે સમĤવો.      07 
  અથવા  

̆ĕ. 5 અ હાઈ�̈ડ ƨટ°પર િવશે Ȭકૂ નોધ લખો.     07 
 બ ક°િવ ર�તે મેકા˼ોિનƈસ િસƨટમની �ડઝાઇન કરવામા આવે છે? કોઇ પણ એક  

મેકા˼ોિનƈસ િસƨટમ સમĤવો       

07 
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