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Seat No.: ________                                                           Enrolment No.___________ 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering - SEMESTER–V • EXAMINATION – WINTER 2013 

Subject Code: 351704 Date: 05-12-2013        
Subject Name: Micro Processor Interfacing & Application 
Time: 02:30 pm - 05:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. English version is considered to be Authentic. 

Q.1 (a) Write difference between I/O mapped I/O & memory mapped I/O. 07 
 (b) List the operating modes of 8253/54 programmable timer and explain any two  

with wave forms. 
07 

Q.2 (a) (1) Draw control word format for 8255 PPI which shows port A & port B as  
  output and port C  as input in mode 0.Also write control word for it. 
(2) Write BSR control word to set PC7 and PC3 bit.  

04 
 

03
 (b) Draw block diagram of 8255 PPI & explain function of each block. 07 
  OR  
 (b) Draw block diagram of 8253/54 PIT & explain function of each block. 07 

Q.3 (a) Draw block diagram of 8259 PIC & explain function of each block. 07 
 (b) List different operating modes of 8259 & explain each in brief. 07
  OR 

Q.3 (a) Draw interfacing circuit to interface (A/D) analog to digital converter with 
8085 using 8255 .Also write a program to read ADC data when conversion is 
over. Use control register address 13H. 

07 

 (b) What is handshaking? Explain mode-1 of 8255 as a input for port A& B with 
diagram ,status word format & wave forms. 

07 

Q.4 (a) Write  the function name of  8251 .Draw block diagram of 8251 & explain 
function of each block. 

07 

 (b) Explain keyboard section, Scan section & display section of 8279. 07 
  OR  

Q. 4 (a) Draw & explain block diagram of 8237/57 DMA controller. 07
 (b) Draw cascading of two 8259 PIC & explain it in brief. 07

Q.5 (a) Draw microprocessor controlled stepper motor interfacing & explain working 
of it. 

07 

 (b) Draw microprocessor based temperature monitoring system & explain 
working of it. 

07 

  OR 
Q.5 (a) Draw & explain microprocessor based level monitoring system. 07

 (b) Draw & explain microprocessor based 7-seven segment scanned ,multiplexed  
display using 8255. 

07 

 
************ 
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Ȥજુરાતી 

̆ĕ. 1 અ I/O મેપડ I/O અન ેમેમોર� મેપડ I/O નો તફાવત લખો. 07 
 બ  8253/54 ̆ો˴ામેબલ ટાઇમર ના ઓપર°ટ�ગ મોડ ની યાદ� બનાવી કોઇપણ બે 

વેવફોમ½ સાથે સમĤવો. 

07 

  ̆ĕ. 2 અ (1) 8255 PPI ના પોટ½ A અને પોટ½ B ને આઉટ અને પોટ½ C ને ઇનȶટુ મા ંમોડ0 

મા ંબતાવતા કં˼ોલ વડ½ȵુ ંફોમ±ટ દોરો અને તે માટ°નો કં˼ોલ વડ½ પણ લખો. 

(2)  PC7 અને PC3 બીટ ને સેટ કરવા માટ° નો BSR  કં˼ોલ વડ½ લખો 

04 
 
 

03 
 બ 8255 PPI નો ƞલોક ડાયા˴ામ દોર� દર°ક ƞલોકȵુ ંકાય½ સમĤવો. 07 
  OR 
 બ  8253/54 PIT નો ƞલોક ડાયા˴ામ દોર� દર°ક ƞલોકȵુ ંકાય½ સમĤવો. 07 

  ̆ĕ. 3 અ 8259 PIC નો ƞલોક ડાયા˴ામ દોર� દર°ક ƞલોકȵુ ંકાય½ સમĤવો  07 
 બ 8259 PIC ના ઓપર°ટ�ગ મોડ ની યાદ� બનાવી દર°ક Ȭંુકમા ંસમĤવો. 07 
  OR  

̆ĕ. 3 અ 8085  સાથે  8255 નો ઉપયોગ કર� (A/D) એનાલોગમા ંથી ડ�ĥટલમા ંકƛવટ½ 

કરવાનો ઇƛટરફ°સીગ ડાયા˴ામ દોરો અને  Ԍયાર° કંવઝ½ન ȶȿુુ થાય Ɨયાર° ADC 

ના ડ°ટા વાચંવા નો ̆ો˴ામ પણ લખો.કં˼ોલ ર°ĥƨટરȵુ ંએ °˾સ 13H લો. 

07 

 બ હ°ƛડ શેક�ગ Ƀુ ંછે ? 8255 ને મોડ 1 મા ંપોટ½ A અને  B ને ઇનȶટુ મા ંબતાવતો 

ડાયા˴ામ, ƨટ°ટસ વડ½ ફોમ±ટ અને વેવફોમ½ સાથે સમĤવો. 

07 

  ̆ĕ. 4 અ 8251ȵુ ંફંકશન નામ લખો. 8251 નો ƞલોક ડાયા˴ામ દોર� દર°ક ƞલોક ȵુ ંકાય½ 

સમĤવો. 

07 

 બ 8279 ના ક�-બોડ½ સેકશન, ƨક°ન સેકશન અને ડ�સƜલે સેકશન સમĤવો. 07 
  OR  

̆ĕ. 4 અ  8237/57 DMA કં˼ોલરનો ƞલૉક ડાયા˴મ દોર� સમĤવો. 07 
 બ  બે 8259 PIC ȵુ ંક°સક°ડ�ગ દોર� Ȭૂંકમા ંસમĤવો. 07 

  ̆ĕ. 5 અ માઇ˲ો̆ોસેસર કં˼ોƣડ ƨટ°પર મોટર ઇƛટરફ°સીગ દોર� તેȵુ ંકાય½ સમĤવો. 07 
 બ માઇ˲ો̆ોસેસર બેઝડ તાપમાન મોનીટર�ગ િસƨટમ દોર�  તેȵુ ંકાય½ સમĤવો. 07 
  OR 

̆ĕ. 5 અ માઇ˲ો̆ોસેસર બેઝડ લેવલ મોનીટર�ગ િસƨટમ દોર�  તેȵુ ંકાય½ સમĤવો. 07 
 બ માઇ˲ો̆ોસેસર બેઝડ 7-સેગમેƛટ ƨક°ƛડ, મƣટ�ƜલેǛડ ડ�સƜલે 8255 નો ઉપયોગ 

કર� દોર� સમĤવો. 

07 

 
************ 


