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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  
 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – V • EXAMINATION – WINTER 2013 

 
Subject Code: 352401 Date:   27-11-2013      
Subject Name: Electrical Drives and Control-I 
02:30 pm - 05:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt any five questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Each question carry equal marks (14 marks) 

 
Q.1 (a) List advantages of Electrical drive and Draw & compare torque speed 

characteristic of DC Shunt/Series/Compound Motor in a graphical manner and 
which one is best. 

07 

 (b) Write different methods of speed control. Explain Ward-Leonard method 
along with circuit diagram, advantages, disadvantage and applications 

07 

Q.2 (a) Write a short note on heating and cooling of motors. 07 
 (b) Write a short note on linear and cosine control of phase angle. 07 
  OR  
 (b) For the power factor improvement discuss phase angle control method with 

suitable 1-phase DC drive. 
07 

Q.3 (a) Draw and explain single phase full converter drives. 07 
 (b) Draw and explain single phase semi converter drives. 07 
  OR  

Q.3 (a) Explain 1-Φ half-converter (without freewheeling diode) with separately 
excited DC motor along with circuit diagram and various waveforms. 

07 

 (b) Draw circuit diagram and waveforms for 3-phaseHalf controlled DC drive.  07 

Q.4 (a) Write a short note on power factor improvement strategy. 07 
 (b) Write principal of power control. List various breaking. Explain Rheostat 

brake control with neat diagram. 
07 

  OR  
Q. 4 (a) Write a technical note on PLL control 07 

 (b) Draw basic block diagram of electric drive and explain each block in brief. 07 

Q.5 (a) Write a short note on application of dc motor drives and stepper  
Motor drives. 

07 

 (b) Write short note on Permanent magnet Brushless DC Motor Drives. 07 
  OR  

Q.5 (a) List the different close loop control method. Write a short note on 
microprocessor control

07 

 (b) Explain stepper motor drives with complete power circuit. 07 
 

************ 
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Ȥજુરાતી 

̆ĕ. 1 અ ઇલે�ƈ˼કલ  ˾ાઇવ ના ફાયદા ઓ ની યાદ�  બનાવો અન ેડ�સી 

શટં /સીર�જ/ƈƠપાઉƛડ મોટર ની ટોક½ ƨપીડ લાë�ણકતા દોર� અને ȱલુના કરો.  

07 

 બ �ƨપડ કં˼ોલ ȩુદા ȩુદા ̆કાર લખો.  વાડ­½-�લયોનાડ½ ̆ણાલી નો વીજ પર�પથ 

દોર�,ફાયદા, ગેર-ફાયદા અન ેઉપયોગ સાથે વણ½ન કરો.  

07 

  ̆ĕ. 2 અ મોટરની  �હટӄગ  અને Ȣુ�લ�ગ િવશે Ȭૂંકનҭધ લખો. 07 
 બ  ફ°ઝ Ӝગલના લીનીયર અને કોસાઇન કં˼ોલ પર Ȭૂંકનҭધ લખો.  

 
07 

  અથવા  

 બ પાવર ફ°કટર વધારવા માટ°  િસ�ગલ ફ°ઝ   ડ�સી ˾ાઇવ ȵ ુયોƊય ર�ત વડ°  ફ°જ Ӝગલ 

કં˼ોલ  ની  ચચા½ કરો.  

07 

̆ĕ. 3 અ િસ�ગલ ફ°ઝ ĭલ કƛવરટર ˾ાઇવ દોર� અને સમĤવો.  07 
 બ િસ�ગલ ફ°ઝ સેમી કƛવરટર ˾ાઇવ દોર� અને સમĤવો 07 
  અથવા  

̆ĕ. 3 અ 1 Φ હાફ કƛવરટર(̇�ƥહ�લӄગ ડાયોડ  વગર) સેપર°ટલી એƈસાઇટ°ડ ડ�.સી મોટર 

વીજ પ�રપથ અને ȩુદા ȩુદા વેવ ફોમ½ દોર� સમĤવો. 

07 

 બ 3 Φ હાફ  કં˼ોલ ડ�.સી ˾ાઇવનો િવજ પ�રપથ અને વેવ ફોમ½ દોર� સમĤવો  07 

  ̆ĕ. 4 અ પાવર ફ°કટર વધારવાની પƚધિત પર Ȭુકનҭધ લખો   07 
 બ પાવર કં˼ોલ નો િસƚધાતં લખો ȩુદા ȩુદા ̈ે�ક�ગ ની યાદ� આપી ર�હોƨટ°ટ 

̈ે�ક�ગ ની ચોકસાઇ ȶવૂ½ક આĴિત દોર� સમĤવો  

07 

  અથવા  

̆ĕ. 4 અ પી એલ એલ પર તકનીક� નҭધ લખો    07 
 બ ઇલે�ƈ˼ક ˾ાઇવ નો ƞલોȢ્ પ�રપથ દોર� તેન દર°ક ભાગોની િવƨતારમા મા�હિત 

આપો   

07 

  ̆ĕ. 5 અ ડ�.સી મોટર ˾ાઇવ અને ƨટ°પર  મોટર ˾ાઇવ ના ઉપયોગો પર Ȭુકનҭધ લખો  07 
 બ ƨથાયી ȧુબંક ̈શવગરની  ડ�.સી મોટર ˾ાઇવ પર Ȭુકનҭધ લખો 07 
  અથવા  

̆ĕ. 5 અ ƈલોજ ɀપૂ કં˼ોલની ȩુદ� ȩુદ� પƚધિતની યાદ� લખી માઇકો ̆ોસેસર કં˼ોલ પર 

Ȭુકનҭધ લખો 

07 

 બ ƨટ°પર મોટર ડાઇવ પાવર સ�ક�ટ સ�હત સમĤવો  07 
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